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ONSOZ

Bu Dokiman, AQUA CNT kompakt tip pompa kontrol ve su izleme
cihazinin (dékimanin kalaninda AQUA olarak bahsedilecektir) kullanim
talimatlarini igermektedir. Cihazin kurulumu ve kullanimindan &nce litfen
dékiimani dikkatlice okuyunuz. Kompakt tip Pompa Kontrol ve Su izleme
Cihazi, su Uretim sondaj kuyularinda, su terfi pompa istasyonlarinda, igme
suyu su depolarinda ve izole alt bdlge olcim istasyonlari (DMA) sistemi
kontrol etmek ve sahadan veri toplamak Uzere dizayn edilmigtir.

DONANIMSAL OZELLIKLER

 Disuk gug tuketimli mikro denetleyici

+ Dahili ultrasonik debimetre, en az %1 hassasiyet, DN50-DN700
6lglim araligi (AQUA CNT 100F Modeli igin)

* 64x128 Grafik LCD ekran ve mebran tus takimi kullanici aray(izii

* GSM/GPRS modem + 5 dbi harici anten

« Batarya yonetimi birimi, dahili DC UPS ve Sarj regilatéri

* 14.8V 12.800mA Li-Po batarya*

* 8 mb kalici dahili hafiza

+ 3 adet 16-bit analog giris ve 1 adet 12-bit analog ¢ikis

* 4 adet dijital giris ve 2 adet dijital ¢ikis (rdle)

* Dahili atanabilir 1/0 giris-gikis tablosu

* GSM U(zerinde RTC (gercek zaman saati) giincelleme

* IP 67 koruma sinifi

1. MONTAJ

AQUAnIn montaj ve kurulumu cok basittir. Bu bdlimde verilen adimlari
uygulayarak AQUA cihazinizin montajini kolayca yapabilirsiniz. Oncelikle
AQUA (zerinde takil olan kulaklari ters takarak AQUA’nin bir yere sabitleme-
sini yapabilirsiniz. AsagidakiSekilde kulaklarin nasil takilmasi gerektigi
gosterilmistir.



Daha sonra AQUA’ya baglanti yapilacak kablolarin gegecegi rekorlari
AQUA cihazinin altinda bulunan deliklere yerlestiriniz. AQUA'nin rekor
baglantilarini agagidaki sekillerde gorebilirsiniz.

Sekil 1.1 AQUA Arka Profili

Son olarak haberlesmenin saglanmasi icin MODEM antenini
AQUAnin yan tarafindaki anten girisine takiniz. AQUA’nin antenininin
takilmasi asagidaki sekilde gosterilmistir.

Sekil 1.2 AQUA On Profili

* Pano igerisindeki enerji girisine izolasyon trafosu tavsiye
edilir. Aqua enerji topraklamasi kesinlikle yapiimaldir. Motor
surlcu besleme ve ¢ikis glc kablolari ile Sensér besleme

ve sinyal kablolari ayni kablo kanalindan gitmemelidir.
Analizér ile haberlesme igin kullanilacak kablo burgulu ve
koruma kilfli olmalidir.




2. KURULUM VE KULLANIM

Bu bélimde AQUA cihazinin kurulumunun yapilabilmesi igin gerekli
bilgiler verilmistir.

Kablo Baglanti Semasi

Sekil 2.1'de AQUA cihazinin kurulumu yapilirken gerekli olan kablo
baglantilarinin klemens bilgileri verilmigstir.

AQUA CNT Ekran
KORU 1000 AQUA CNT
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Sekil 2.1 AQUA Kablo Baglantilari Gostergesi

Tus Takimi ve Led Gostergeleri

AQUA’nIn igletimi ve kullanici ayarlarinin yapilabilmesi i¢in cihaz
Uzerinde bir membran tus takimi ve cihazin ¢alisma durumunu belirten
bir adet yesil ve bir adet kirmizi LED bulunmaktadir. Tus takimi ve
LED’ler Sekil 2.2'de gosterilmigtir.

58.8x31.3MM

clojol:

AQUA CNT

Sekil 2.2 AQUA Membran Tug Takimi ve LED’ler

3



Membran tus takimi Uzerinde C, yukari yon, asagr yon ve OK tuslari
olmak Uzere dort adet tus bulunmaktadir. Bu tuslarn iglevleri
asagida verilmistir.

» C tusu geri gitme, Ust mentye dénme ve iptal komutlari igin kullanihr.

* Bir deger girerken C tusuna basiimasi degeri kaydederek geri git
komutu olarak igletilir.

» Asagi/yukari yon tuslari mend icerisinde bir 6nceki ya da sonraki
mentye gitmek ya da deger girdisi yaparken segcili satirdaki degeri
degistirmek i¢in kullanihr.

» OK Tusu onaylama-kaydetme durumlarinda kullanilir. OK Tusunun
kullanildidi bir takim 6zel durumlar su sekildedir:

* AQUA Acilis ekraninda yukari yon ve asagi yon tuslarina beraber
basildiginda cihaz Otomatik Mod ve Manuel Mod arasinda gecis yapar.
* AQUA Agilis ekraninda iken OK tusuna basildiginda sistem manuel-
de ise motor ¢alis/dur komutu olarak kullanilir. Galis/dur komutlari ard arda
basildiginda 30sn ara ile igletilir.
« AQUA Alarm ekraninda OK tusuna basildiinda cihazda o
anda bulunan alarmlarin sifilanma islemi gerceklestirilir.

» Cihaz Gzerinde verilen yesil ve kirmizi LED’lerin anlamlarn asagida
verilmistir.

* Yesil LED’in saniyede bir yanip sénmesi durumu GPRS baglantisinin
ve SCADA haberlesmesinin saglandigini gdsterir. Kirmizi LED’in  her
saniyede bir yanip sénmesi sistemde alarm olustugunu gdsterir.

AQUA Uzeride bulunan LCD Ekran, bir tusa basildiktan
sonra 60 saniye icerisinde her hangi bir tusa basiimadiginda
uyku moduna gecer ve ekranda ” KORU1000, Litfen Bir Tusa
Basiniz” ibaresi goérinir. Bir tusa basildiginda ekran  uyku
modundan ¢ikar.

*

Ekran 1s1§1 yaniyor ama veriler gériinmiyor ya da ekran

kapal iken membran igiklari yaniyorsa ekran kablosu kontrol
edilmelidir.




AQUA MENULERI

AQUA cihazinin menilerine LCD ekran lzerinden membran tus takimi
yardimi ile ulagilabilir. Bu mendler 8 ana ekran altinda toplanmistir (Sekil
2.3). Bu ekranlar;

+ isletme Ekrani

* Sistem Ayarlari

» Motor Galisma Ayarlar

» Motor Koruma Ayarlari

 Alarm ve Uyarilar

* Modbus RTU Ayarlari

» Hakkinda

» Cihaz Test ekranlari olarak ana basliklara ayrilirlar.

Sekil 2.3 AQUA Kablo Baglantilari Géstergesi

1. ISLETME EKRANI

AQUA isletme Ekrani 2 sayfadan olugsmaktadir. Sistem ilk agildiginda
isletme ekraninin 1. sayfasi ile agilir. Yon tuslari ile birinci ve ikinci sayfalar
arasinda gegcis yapilabilmektedir. Sekil 2.4. ve Sekil 2.5'te goriilecegi lizere,
isletme ekranlarindaverilen bilgiler asagidaki gibidir.
isletme ekrani birinci sayfada verilen degerler;

- 1. satirda saat, tarih ve ¢gekim giici deg@erleri bulunur. Gekim gicu
degerinin araligi CSQ 0-31 aralijinda degisim gdsterebilir.

Cekim Giicii Agiklama

0-16 1 kademe gekim
16-22 2 kademe ¢ekim
22-26 3 kademe ¢ekim
27-31 4 kademe ¢ekim




« 2. satirda modemin ¢alisma durumu ile ilgili bilgiler bulunmaktadir.
Modem durumu modem Uzerindeki LED’e ve ayni zamanda isletme
ekranindaki Modem Durum bilgisine bakarak saglanir. Bu belirlemeler

Tablo 2.1’de verilen bilgilere gére yapilir;

Sekil 2.4 AQUA Kablo Baglantilari Géstergesi

EMODEM MODEM ACIKLAMA

'DURUM |LED
0 LED | Modeme enerji veren regiilator arizali veya modem power on transistorii
yanmuyor | anizalidur.
0 Yanip | Modem enerjilenmis fakat modemin haberlesmesinde problem vardir.
soniiyor | Modem 0 degerinin degismemesi durumunda modem 150sn de bir kendini
resetler
1 - Sim Kart Sorgulaniyor

Sim kartta pin kodu var ve ise bir sonraki asamaya gecemez. Pin kodu yok
ise ve modem 1 de kalds ise sim kart kapali veya sim yuvasi bozuk olabilir,

2 - GSM Network'iine baglanti deneniyor.

Bir sonraki adima gecemez ise GSM sebeke baglanama problemi vardir.
Anten takilmanyg veya ¢ekim giicii gok zayf olabilir.

15 - Gsm Baglantisi kuruldu .

Cihaz bu agamada 502. Porttan modbus TCP sorgusu bekler.(Sorgunun
cihaza ulagabilmesi igin APN network ayarlan yapilmas: gerekmektedir.
Varsayilan APN network ayan Turkeell Statik IP APN avari olan
“mgbs"dir.)

102 - Cihaz hedef IPye baglanmay: deniyor.

Tablo 2.1 Modem Calisma Durumu Bilgileri

» GCalisma Durumu verilerine bakarak AQUA’nin ¢alisma durumu ile
alakali bilgi sahibi olunabilir. Burada gdsterilen verilerin anlami Tablo 2.2°de
verilmistir.

» 3. satirda (Debi1 ve Debi2 girisleri tanimlandi ise) debimetrelerden
okunan anlik debi deg@eri gosterilir.



CALISMA ACIKLAMA

DURUMU
0 Calisma Durumu Segilmedi Motor Duruyor
Sistem Otomatik'te
| 10 [ Hedef Besleme Senaryosu Seildi Motor Duruyor |
Hedef Ile haberlesme var
| 11 |Hedef Besleme Senaryosu Secildi Motor Calisiyor |
Hedef Ile haberlesme var

100 Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve gegmisi taklit et acil durum senaryosu aktif
Motor Duruyor

101 Hedef Besleme Senaryosu Secildi
Hedef ile haberleyme yok ve gegmisi taklit et acil durum senaryosu aktif
Motor Gahgiyor

120 Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve gecmisi taklit et acil durum senaryosu pasif
Maotor Duruyor

121 |Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve ge¢misi taklit et acil durum senaryosu pasif
Motor Cahisiyor

20 Hedef Basing Senaryosu Segildi Motor Duruyor
21 | Hedef Basing Senaryosu Segildi Motor Caligtyor
200 Sistem Manuelde Motor Duruyor
201 Sistern Manuel'de Motor Calisiyor
30 Basing P1 Motor Duruyor |
31 Basing PI Motor Cahisiyor |

Tablo 2.2 AQUA Calisma Durum Bilgileri

* 4. satirda (Basingl ve Basing2 girigleri tanimlandi ise) basing
sensdrlerinden okunan anlik basing deg@erleri gdsterilir.

+ 5. satirda (Seviyel ve Seviye2 girigleri tanimlandi ise) seviye
sensdrlerinden okunan anlik seviye degerleri gdsterilir.

* 6. satirda hedef seviye ve hedef ile saglanan en son haberlesmenin
Uzerinden gegen sure gosterilir. Bu satirda gdsterilen degerler, eger hedef
seviye ile haberlesme tamamlandi ve haberlesme gerceklesti ise Hedef:
(deger) cm seklinde, haberlesme tamamlanamadi ya da yok ise Hedef!
(deger) cm seklinde verilir.

* 7. Satirda Girig besleme voltajinin degeri ve SCADA’ dan gelen en son
sorgunun kag saniye 6nce geldigi bilgisi verilir.

« 8. Satirda pil ylzdesi, pil sarj durumu ve sistemin otomatikte mi yoksa
manuelde mi oldugu bilgileri verilir.

* 9. “Pil:” ise normal mod,

“Pill” ise disuk gli¢ modu anlamina gelmektedir.



Sekil 2.5 igletme Ekrani, ikincil Ekran

isletme Ekraninin ikinci ekraninda gbsterilen veriler su sekildedir.

1. Satirda L1 Voltaj ve L1 Akim degeri

2. Satirda L2 Voltaj ve L2 Akim degeri

3. Satirda L3 Voltaj ve L3 Akim degeri

4. Satirda Anlik gl¢ ve Ortalama Akim Degeri

5. Satirda Cos® ve Sebeke frekans degeri (NOT: COS® 0-1 araligi
disinda ise akim trafo ydnleri kontrol edilmelidir.)

6. Satirda Sirlci galisirken génderilecek frekans degeri

7. Satirda Dijital Giris Fiziksel durumlari

8. Satirda Dijital Cikis Fiziksel durumlari gdsterilmektedir.

2. SISTEM AYARLARI EKRANI

Sistem ayarlari sistem icin gerekli ayar parametrelerinin ekran izerinden
ayarlandi§i menudur. Sistem ayarlari sekmesinden asagi yukari yon tuslari
ile ayar parametreleri arasinda gezilmektedir. izinli IP1 ve IP2 Aqua CNT de
ip filtre 6zelligi bulunmaktadir. iki adet ip filtre tanimlanabilir. Asagi / Yukari
yon tuslari ile ilerleyerek 2 adet IP filtre tanimlamasi yapilabilir. Sekil 2.6'da
Ornek olarak IP1-1 ayar ekrani gdsterilmistir. IP1-1'den IP 2-4’e kadar IP
tanimlamasi yapilabilir. IP1- 1°’de IP-1’in 1. okteti, IP1-2'de IP-1’in ikinci okteti
ayarlanir. Ayni ayarlamalar IP-2 i¢in de gegerlidir.

Sekil 2.6 isletme Ekrani, ikincil Ekran
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Hedef Besleme IP

Aqua CNT cihazinin bir hedef ile haberlesmesi isteniyor, ve cihazin bu
hedeften okunan seviye bilgisini otomatik olarak okumasi isteniyor ise bura-
dan hedef cihaza ait olan IP adresinin tanimlanmasi yapilir. Sekil 2.7'de
Hedef Besleme IP-1 drnek olarak verilmistir.

Sekil 2.7 Hedef Besleme IP-1 tanimlama ekrani

Hedef Modbus Register Adres

Haberlesme saglanacak modbus cihazinindan okunacak adresin tanim-
lanmasi (Sekil 2.8) buradan yapilir. E§er okunacak hedef adres degeri float
(Real) bir degerse float modbus adresi +10000 olarak tanimlanir.

Sekil 2.8 Hedef Modbus RegAdres tanimlama ekrani

Hedef Modbus ID

Haberlesme saglanacak modbus cihazinin network ID’si buradan (Sekil
2.9) tanimlanir (Eger hedef cihaz bagka bir AQUA ise hedef ID 3 olarak
tanimlanmaldir).

Sekil 2.9 Hedef Modbus ID tanimlama ekrani
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Hedef Sorgu Port
Bu kisimda Hedef sorgu TCP portu tanimlanir ve hedef haberlesme ayar-
lan tamamlanmis olur (Sekil 2.10). Hedef cihaz Aqua ise port 502 dir.

Sekil 2.10 Hedef Sorgu Port tanimlama ekran

Debi 1 Set (m3/s)
Bu kisimda (Debimetre Analog Giriste Bagl ise) Debimetre 1’in maksi-
mumskala degeri m3/h cinsinden tam sayr olarak tanimlanir.

Debi 2 Set (m3/s)

Bu kisimda (Debimetre Analog Giriste Bagl ise) Debimetre 2’nin maksi-
mum skala degeri m3/h cinsinden tam sayi olarak tanimlanir. Debimetre 1
icin maksimum skala deger giris ekrani Sekil 2.11°de verilmistir. Debimetre 2
icin Set Degeri bir sonraki menlden ayni sekilde girilir.

Sekil 2.11 Debimetre 1 igin maksimum scala deger giris ekrani
Basin¢ 1 Set (bar)

Bu kisimda Basing Senso6ri 1'in maksimum skala degeri bar cinsinden
tam say!i olarak tanimlanir.
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Basing 2 Set (bar)

Bu kisimda Basing Sensoéri 2'nin maksimum scala degeri bar cinsinden
tam sayi olarak tanimlanir. Basing Senséri 1 igin maksimum scala deger
giris ekrani Sekil 2.11'de verilmistir. Basing Sensoéru 2 igin Set Degeri bir
sonraki mentden ayni sekilde girilir.

SISTEM AYAR
gaiinc. 1 Setibar

Sekil 2.12 Basing 1 icin maksimum scala deger giris ekrani

Seviye 1 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensért 1’in maksimum skala de@eri cm cinsinden
tam say!i olarak tanimlanir.

% Statik Seviye Nedir?
Motor ¢alismaz iken su seviyesinin zemine olan uzakligin belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin farki alinarak bulunur.

Dinamik Seviye Nedir?
Dinamik seviye su seviyesin zemine olan uzakligini belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin fark: alinarak bulunur.

Seviye 2 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensoéri 2'nin maksimum scala degeri cm cinsinden tam
sayi olarak tanimlanir. Seviye Sensoéril 1 igin maksimum skala deger giris
ekrani Sekil 2.13'de verilmigtir. Seviye Sensori 2 icin Set Degeri bir sonraki
menlden ayni sekilde girilir.
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Sekil 2.13 Seviye 1 i¢in maksimum scala degeri

Debi 1 Giris

Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.14). Baglanti
secenekleri Tablo 2.3'te verilmigtir. Bu segenekler Debimetre 2 igin de
gecerlidir.

Debi 2 Giris
Sens0r girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir.

Sekil 2.14 Debimetre 1 baglanti segenekleri secim ekrani

Girig Aciklama Girig Agiklama
0 Girig Yok 5 Dijital Giris 1
1 Analog Giris 1 6 Dijital Giris 2
2 Analog Girig 2 7 Dijital Giris 3
3 Analog Giris 3 8 Dijital Girig 4
4 Haberlesme ile Okuma

Tablo 2.3 Debimetre giris segenekleri
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Basing 1 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.15). Baglant
secenekleri Tablo 2.4’te verilmigtir. Bu se¢ enekler Basing 2, Seviye 1 ve
Seviye 2 i¢in de gegerlidir.

Sekil 2.15 Seviye 1 icin baglanti segim ekrani

Girig Aciklama
a Giris Yok
1 Analog Girig |
2 Analog Girig 2
3 Analog Giris 3

Tablo 2.4 Seviye sensori giris segenekleri

Basing 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir(Bkz:Tablo 2.4).

Seviye 1 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4).

Seviye 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4)

Motor Termik Giris

Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.16). Baglanti segenek-
leri Tablo 2.5'te verilmigtir. Bu segenekler Motor Calisiyor Girisi igin de
gecerlidir.

Motor Calisiyor Giris
Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir. Segenekler igin Bkz: Tablo2.5.
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Sekil 2.16 Motor Termik Giris Baglanti secenekleri segim ekrani

1 Dijital Girig 1
2 Dijital Girig 2
3 Dijital Girig 2
4 Dijital Girig 4

Tablo 2.5 Motor Termik Girisi Baglanti Segenekleri

Sivi Seviye Rélesi Girisi
Sivi Seviye Rélesi Girisinin segildigi ekrandir (Sekil 2.17). Segenekler
MotorTermik  Girisi  segenekleri ile aymidir (Bkz. Tablo 2.5).

Sekil 2.17 SSR Girig Secenekleri Ekrani

Debimetre Pulse Carpani

Debimetre dijital girise tanimli ise ka¢ puls geldiginde 1m”3 su akisl
oldugu tanimlanir. Debimetre Pulse ¢arpani mentsl Sekil 2.18'de gdsteril-
mistir.

Sekil 2.18 Motor Galistirma gikisinin fiziksel baglanti segim ekrani
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Motor Calis Cikisi
Motor Calistirma c¢ikisinin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil
2.19). Baglanti segenekleri Tablo 2.6°da verilmigtir.

Sekil 2.19 Motor Galistirma ¢ikisinin fiziksel baglanti segim ekrani

0 Cilag Yok
1 Dijital Cikas 1
2 Dijital Galag 2

Tablo 2.6 Motor Galistirma Gikisinin Fiziksel Baglanti Segenekleri

Log tutma siire (dk)

Haberlesme yok iken cihaz analog sensor degerlerini anlik gli¢ ve status
word degerini log saati ile birlikte kayit eder. Kayit stiresi bu ekrandan (Sekil
2.20) yapilir. Kayitlar 1 ile 1000 dk arasinda yarlanabilir.

Sekil 2.20 Log tutma siiresi giris ekrani

APN Network

APN network tanimlama ekranidir (Sekil 2.21). On tanimli APN Turkcell
operatériiniin sabit IP APN'’si olan mgbs’dir. Ayar igin girilip C tusu ile bos
birakildigi zaman “mgbs’ otomatik atanir.Ornek APN networkler;
* Turkcell: mgbs
« Vodafone: internetstatik
« Turk Telekom:statikip , 6zel data apn veya yurtdisi apn tanimlanabilir.
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Sekil 2.21 APN Tanimlama ekrani

Motor Referans Cikis
Motorlarin sdrlcd ile strdlmesi durumunda slrliclye gonderilen referans
frekans degerinin 10 kati bu ekrandan (Sekil 2.22) girilir.
Ornegin 45.5Hz ile calistinlacak bir motor igin 455 tam sayi degeriyazilir.

Motor referans ¢ikisinin minimum degeri, pompa calisirken
30Hz olacak sekilde sabitlenmistir.

Sekil 2.22 Motor Referans Frekans Ekrani

Motor Referans Set

Motor sirlci kullaniminda ayarlanmis olan maksimum motor referans
degeri bu ekrandan (Sekil 2.23) tanimlanir. Varsayilan referans set degeri
50Hzdir.

Sekil 2.23 Motor Referans Frekans Ekrani
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Diisiik Giic Modu Aktif

Disiik Glic Modu’nun aktif edildigi ekrandir (Sekil 2.24). Bu secenek aktif
edilir ise glines paneli ile beslenen noktalarda pil %40’in altina dustiginde
sistem dlsuk glic modu ile az enerji tiketimi saglamak igin haberlesmeyi
kapatir.

*

Bu 6zellik donanim Versiyon 1.2 igin gecerlidir.

Sekil 2.24 Diislik Gli¢ Modu Aktif Etme Ekrani

Debimetre Tip Secimi

Haberlesme ile debi okunacagl durumlarda tanimlanan debimetrelerin
secildigi ekrandir (Sekil 2.25). Tablo 2.7’de verilen debimetrelerden okunma
yapilabilir.

Sekil 2.25 Debimetre Tip Secimi Ekrani

0 Longrun Debimetre
1 Krohne IFC 50
2 Krohne TFC 300

3 ENELSAN

Tablo 2.7 Motor Galistirma Gikisinin Fiziksel Baglanti Segenekler
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Enerji Analizériinii Aktif Etme
Enerji Analizéri ile haberlesmeyi baslatmak icin aktif edilen ayar bu
ekrandan (Sekil 2.26) yapilir.

Sekil 2.26 Analizér Okuma Aktif Etme Ekrani

Enerji Analizérii Marka Model Secimi

Cihaz 6nceden tanimlanmis 2 adet analizér modeli ile haberlesilmekte-
dir. Bu analizérlerin segimi buradan (Sekil 2.27) yapilir. Tanimli analizér
secenekleri;

+ Klemsan KLEA220P Analizér i¢in 1 degeri
+ Entes MPR32S Analizér icin 1 degeri girilmelidir.
+ Schneider PM2100 Analizér igin 2 degeri girilmelidir.

Sekil 2.27 Analizdr Sec¢im Ekrani

3. MOTOR CALISMA AYARLARI EKRANI

Calisma Mod
AQUA kullanarak bir motor kontrolli yapilacak ise bu motorun hangi senaryo-
ya gore galisacadinin sec¢imi bu ekrandan (Sekil 3.1) yapilir. Galisma sece-
nekleri Tablo 3.1’de verilmistir.



Sekil 3.1 Calisma Modu Segim Ekrani

0 Serbest Mod

1 Depo Doldurma
2 Hidrofor Mod
3 Basing P1

Tablo 3.1 Calisma Modu Segenekler

Hedef Minimum Su Seviye

Depo doldurma modunun secilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun minimum depo seviyesinin (Pompa Calisma Seviyesi) cm olarak tanim-
landigi yerdir (Sekil 3.2).

Hedef Maksimum Su Seviye

Depo doldurma modunun secilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun maksimum dep o seviyesinin (Pompa Durma Seviyesi) cm olarak tanim-
landigi yerdir (Sekil 3.2).

Sekil 3.2 Depo Doldurma Minimum Su Seviyesi Giris Ekrani

Hidrofor Minimum Basing

Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin minimum
degerinin (Pompa Calisma Basinci) yiz kat olarak (x100) olarak tanimlandidi
yerdir (Sekil 3.3). Basing birimi bardir. Ornegin 4.55 bar icin 455 yazilir.
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Hidrofor Maksimum Basing

Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin maksimum
degerinin (Pompa Durma Basinci) yiz kat olarak (x100) olarak tanimlandigi
yerdir. Basing birimi bardir. Ornegin 6.55 bar icin 655 yazilir (Sekil 3.3).

Sekil 3.3 Hidrofor Modu Minimum Basing Giris Ekrani

Basing Pl Set Ekrani
Basing Pl Modunda sabitlenmesi istenen basing degerinin 100 ile
carpilarak girildigi ekrandir. Sekil 3.4'te Basing Pl Set ekrani gdsterilmigtir.

Sekil 3.4 Basing Pl Set Ekrani

Basing¢ Pl Zaman Ekrani
Basing Pl Modunda Pl Cevrim siresinin milisaniye cinsinden girildigi
ekrandir. Sekil 3.5'te Basing Pl Zaman Ekrani verilmigtir.

Sekil 3.5 Basing Pl Zaman Ekrani
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Acil Senaryo Aktif
Acil durum senaryosu bu ekrandan aktif edilir (Sekil 3.6).

Sekil 3.6 Acil durum senaryosu aktif etme ekrani

CGalisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, bu modun aktif edilmesi durumunda motorun gegmis en
yakin haberlesmeli giindeki motor durumunu taklit ederek ¢alismasini saglar.
Motor Calisma ve durma durumlarinin érnekleme araligi 15 dakikadir.

Acil Durum Bekleme Siiresi (Dk)

CGalisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli streler ile calsir ve durur. Motorun galismayi bekledigdi sire buradan
girilir (Sekil 3.7). Surelerin birimi dakika’dir. Max:300dk Min:10dk.

Sekil 3.7 Acil durum senaryosu bekleme siiresi giris ekrani

Acil Durum Calisma Siiresi (Dk)

CGalisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli stireler ile calisir ve durur. Motorun ¢alisma suresi buradan girilir. Stre-
lerin birimi dakika'dir. Max:300dk Min:10dk.

* Cihaz hedef ile haberlesme hatasina dustiiginde acil durum
senaryolari igletilir. E§er Acil senaryo aktif degil ise acil durum bekle ve

acil durum calis slreleri haberlesme saglanana kadar devam eder.
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SCADA Linkleme Aktif

Bu mod, Galisma modunun 1 (Depo Doldurma) segilmesi durumunda
doldurulmak istenen hedef deponun seviye bilgisinin SCADA tarafindan
cihaza linklemesinin yapilacagi durumlarda kullanilir (Sekil 3.8). Bu segenek
pasif ve hedef ip bilgileri tanimh ise cihaz hedef ile kendi haberlesmeye
calisir. SCADA haberlesmesinin aktif oldugu durumlarda 10 dakika igerisin-
de linklemenin yapilmadidi durumlarda, (Hedef IP tanimli ise) cihaz hedef
seviyeyi SCADA linklemesinden bagimsiz olarak kendisi okur. SCADA linkle-
mesi basarili bir sekilde kuruldugunda hedef seviye SCADA linki Gzerinden
okunmaya devam edilir.

Sekil 3.8 SCADA Linkleme se¢im ekrani

Basing 2’ye gore calisma

Calisma modunun 2 segilmesi durumunda (Hidrofor Mod) Hidrofor modu
basing sensorlerinden aldi§i veriye gore calisir. Bu referans basincin 2.
Basing sensériinden okunan veri olarak tanimlanmasi istenir ise bu kismin
aktif edilmesi gerekir (Sekil 3.9). Bu durumda hidrofor modu referans basinci
2. Basing Sensori olacaktir.

Sekil 3.9 Basing 2 galisma segim ekrani

Log Hafizasi Temizleme
Log hafiza temizleme islemi bu ekrandan gergeklestirilir.
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Antiblokaj Modu Aktif Etme Ekrani
Soguk havalarda hattaki suyun donmamasi adina kullanilan antiblokaj
modunun aktif edildigi kisimdir. Burasi aktif edildijinde sistem otomatik
modda ise her 90 dakikada 5 dakika calisir. Sekil 3.10'da Antiblokaj Mod
Ekrani verilmigtir.

Sekil 3.10 Antiblokaj Mod Ekrani
4. MOTOR KORUMA AYARLARI EKRANI

Aqua Cnt biinyesinde, cihaza bagli sensoér ve dlciim arabirimleri ile hem
motoru hem de olasi arizalar engellemek igin koruma modlari olusturulmus-
tur. Analog degerler tanimlanan siire boyunca asildiginda cihaz, ilgili analog
girise gore tanimlanan hataya diiser ve motoru durdurur. Hatalarin olusabil-
mesi igin minimum ve maksimum seviye degerlerinin tanimli ve 0 dan blyuk
olmasi gerekmektedir.

Minimum Su Seviyesi Korumasi

Calisma senaryosunda Su seviye 1 sensord tanimli ise, motorun bulun-
dugu kuy nun seviyesi veya beslendigi deponun seviyesi bu degerin altina
diserse motor durdurur. Deger cm olarak tanimlanir (Sekil 4.1).

Sekil 4.1 Minimum Su Seviye Korumasi Girig Ekrani

Maksimum Su Seviyesi Korumasi

Minimum Su seviye alarmi olustugunda, su yiksekligi maksimum su
koruma seviyesine ulastiinda alarm resetlenir ve motor ¢alismaya devam
eder. Deger cm olarak tanimlanir.
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Minimum Akim Korumasi

Enerji analizériiniin kullanildi§i durumlarda, motorun c¢ektigi akim bu
degerin altina diiserse motor durdurulur. Deger Amperx10 olarak yazilir(Se-
kil 4.2). Ornegin minimum koruma akimi 10.5A ise 105 vyazilr.

Sekil 4.2 Minimum Akim Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Akim Korumasi

Enerji analizériiniin kullanildi§i durumlarda, motorun c¢ektigi akim bu
degerin Uzerine ¢ikarsa motor durdurulur. Deger Amperx10 olarak yazilr.
Ornegin  maksimum  koruma akimi  50.2A ise 502 yazilr.

Minimum Basin¢ Korumasi

Calisma senaryosunda Basing 1 sensori tanimli ise, Motor calisirken
basing degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.3) minimum basing¢ degeri-
nin altina diiserse motor durdurulur. Degeri Barx100 olarak yazilir. Ornegin
3.48 bar 348 olarak yazilir.

Sekil 4.3 Minimum Basing Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Basin¢ Korumasi

Calisma senaryosunda Basing 1 sensori tanimli ise, Motor calisirken
basing degeri bu kisimda tanimlanacak maksimum basing deg@erinin tizerine
cikarsa motor durdurulur. Degeri Barx100 olarak yazilir. Ornegin 6.54 bar
654 olarak yazilir.
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Minimum Debi Koruma

Calisma senaryosunda Debi 1 sensori tanimli ise, Motor calisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.4) minimum debi degerinin altina
diserse motor durdurulur. Degeri m3/hx10 olarak yani 10.5m3/h 105 olarak
tanimlanir.

Sekil 4.4 Minimum Debi Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Debi Koruma

Calisma senaryosunda Debi 1 sensori tanimli ise, Motor calisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak maksimum debi degerinin lizerine ¢ikarsa
motor durdurulur. Degeri m3/hx10 olarak tanimlanir. Ornegin 20.5m3/h 205
olarak tanimlanir.

Minimum Voltaj Koruma

Enerji analizériiniin kullanildigi durumlarda, motorun voltaji bu degerin
altina diserse motor durdurulur. Degeri Voltx10 olarak yazilir (Sekil 4.5).
Ornegdin minimum koruma voltaji 280V ise 2800 yazilir.

Sekil 4.5 Min Voltaj Koruma Ekrani

Maksimum Voltaj Koruma

Enerji analizériiniin kullanildigi durumlarda, motorun voltaji bu degerin
tizerine gikarsa motor durdurulur. Degeri Voltx10 olarak yazilir. Ornegin
maksimum koruma voltaji 382V ise 3820 yazilir.
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Su Seviye Koruma Zaman

Su seviye alarminin tahamml siiresinin saniye cinsinden girildigi ekran-
dir. Su Seviyesi alt ve Ust limitlerle belirlenen bélgenin disina ¢ikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir. Sekil 4.6'da Su Seviye
Koruma Zaman Ekrani verilmistir.

MOTOR CALISMA AYAR
SuSevide Koruma Zaman
b

Sanide

Sekil 4.6 Su Seviye Koruma Zaman

Akim Koruma Zaman

Akim alarminin tahammdl slresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Akim degeri alt ve st limitlerle belirlenen bdlgenin disina ¢ikarsa sistem
burada girilen sure kadar bekler ve alarm verir.

Basin¢c Koruma Zaman

Basing alarminin tahammdil sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Basing degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina cikarsa sistem
burada girilen sure kadar bekler ve alarm verir.

Debi Koruma Zaman

Debi alarminin tahammdl siresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Debi degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina gikarsa sistem
burada girilen sure kadar bekler ve alarm verir.

Voltaj Koruma Zaman
Voltaj alarminin tahammil slresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Voltaj degeri alt ve st limitlerle belirlenen bdélgenin disina gikarsa sistem

burada girilen sure kadar bekler ve alarm verir.

Alarm ve Uyarilar Ekrani
AQUA’da cihaz igerisinde tanimlanan ayarlar bu ekranda gértntr
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Alarmlar 3 defa 15dk ara ile kendini resetler. Bir alarm ard arda 3’ten
fazla olustu ise kalici alarm olusur ve bu alarmin kullanici tarafindan manuel
olarak resetlemesi gerekmektedir.

(Sekil 4.7). Tanimlanmig ayarlarin listesi Tablo 4.1’de verilmistir.

Sekil 4.7 Alarm ve Uyarilar Ekrani

ALARM ACIKLAMA

Akim Alarm Akim Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Basing Alarm Basing Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Debi Alarm Debi Motor Korumada tammlanan degerin disinda
Motor Calisma Hata Motora start verildigi halde 30sn caligiyor bilgisi gelmiyor
Motor Termik Hata Motor sigortas: kurulu degilse, veya siiriicii hazir degilse
Su Seviye Alarm Su seviyesi Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Analizor Hab. Hata Akam hata tammb ve analizér ile haberlegme yok
Debimetre Hab. Uyant | Debi alarm tanimb degiil ve debimetre haberlesme yok
Analizor Hab. Uyan Akim hata tanimh degil ve analizr ile haberlesme yok
Pil Sicakhik Diigiik Pil ntc degeri 0 C altinda

Pil Sicaklik Yitksek Pil ntc degeri 45 C iizerinde

Hafizaya Ulagilamiyor | Log hafizasina ulasilamiyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanall Ulasilamiyor | Analog kanal 1 ulagilamiyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanal2Ulasilamiyor | Analog kanal 2 ulagilamiyor ise latfen servise génderin
AdcKanal3Ulasilamiyor | Analog kanal 3 ulagilarmiyor ise litfen servise gbnderin
SurucuEIModCalisiyor | Motor a ¢alis qikisi verilmeden ¢alisiyor girisi geliyor
Dusuk Guc Modu Aktif | Pil giicii zayif ve harici besleme yok ise

Voltaj Alarm Voltaj Motor korumada tammlanan degerlerin digimda
Girig Besleme Voltaij Girig Besleme Voltaji Dilsiik

Pil Kapali Pil Kapali Durumda

Tablo 4.1 Alarm Listesi
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MODBUS RTU Ayar Ekrani

Bu kisimda Analizér ve Debimetre ile kurulacak RS-485 modbus haber-
lesme ayarlan belirtilir (Sekil 4.8). Ayarlar asagidaki sekilde yapilmalidir.

» Haberlesme ayarlari 9600/8/N

+ Debimetre modbus id: 1

* Analizér modbus id: 2

Sekil 4.8 MODBUS RTU Ayar Ekrani

Hakkinda Ekrani ve Test Ekrani

Hakkinda ekraninda AQUA cihazinin Ureticisi, AQUA’ya ait donanim,
yazilim versiyonlari, Statik IP bilgisi, imei numaralar ve cihaz seri no bilgileri
bulunmaktadir (Sekil 4.9).

Sekil 4.9 Hakkinda Ekrani

Test ekraninda cihazin dis ortam ile olan fiziksel baglantilari test edilir. Bu
islem icin dzel bir test cihazi ve sifre gerekli olup bu testler dretici tarafindan
yapiimaktadir (Sekil 4.10).
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Sekil 4.10 Test Ekrani

MODBUS TCP Haberlesme Tablosu

AQUA biinyesinde GSM 2G Modem bulunmaktadir. Modbus TCP haber-
lesme protokolii AQUA'da standart olarak bulundurur. AQUA ayni anda 5
adet sorguya kadar cevap verebilmektedir.

Ayni anda sadece 1 sorgu islemi var ise sorgu araliklari 1sn ve Uzeri
olmaldir. Hem SCADA sorgusu hem de hedef depo seviyesi sorgusu yapan
noktalardaki haberleme siliresi minimum 15sn olmalidir.

Tek sorguda 64 adet word register sorgusuna cevap verebilmektedir.
Sorgularda standart Modbus TCP portu olan 502. port kullaniimaktadir.

Aktif olarak FC3, FC6, FC16 ve FC22 numarali modbus komutlarina
cevap verir. Modbus Adres tablosu asagidaki gibidir.

Control Word2 ve sonraki register degerleri kalici hafiza iginde tutulmak-
tadir.
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Register | Register Tip Carpan | Aciklamalar

Adresi Isim

0 L1 Voltaj WORD /10

1 L1 Akim WORD /10

2 L2 Voltaj WORD /10

3 L2 Akim WORD /10

4 L3 Voltaj WORD /10

5 L3 Akim WORD /10

6 Anlik Ortalama Akim WORD /10

7 Cosd WORD /10

8 Anlik Glg WORD /10

9 Sebeke Frekans WORD /10

10 Toplam Debimetre FLOAT

11

12 Toplam Aktif Glic DWORD

13

14 Toplam Reaktif Glig DWORD

15

16 Dijital Girigler

17 Debi-1 m3/h WORD /10

18 Debi -2 m3h/h WORD /10

19 Basing -1 bar WORD /100

20 Basing -2 bar WORD /100

21 Seviye -1 cm WORD

22 Seviye -2 cm WORD

23 Pil Seviye % WORD

24 RTC Tarih Saat (EPOCH TIME) DWORD GSM Uzerinden Giincellenir
Unix timestamp formatindadir

25

26 Uyarilar -1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

27 Uyarilar -2 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

28 Alarmla -1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

29 Alarmlar-1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

30 StatusWord Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

31 Besleme Voltaji WORD /10 Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

32 NIC PIL Sicaklik WORD /10 Gergek Sicaklik Degeri
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33

Hedef Besleme Seviye

34 Dinamik Seviye

35 Statik Seviye

36 NPSH

87 Dijital Cikiglar

38 ControlWord-1

39 ControlWord-2

40 Modor Siiriici Gikisi HZ X10

41 Sensoér Montaj Derinlik

42 Pompa Montaj Derinlik

43 Calisma Mod 0-Serbest Calisma 1-Hedef
Seviye 2-Hidrofor 3-Basing PI

44 Motor Galig Cikisi

45 Su Seviye Koruma Zaman

46 Akim Koruma Zaman

47 Voltaj Koruma Zaman

48 Basing Koruma Zaman

49 Debi Koruma Zaman

50 PI Timer

51 Motor Koruma Min. Voltaj

52 Motor Koruma Max. Voltaj

53 Hedef Besleme IP-1

54 Hedef Belirleme IP-2

56 Hedef Belirleme IP-3

56 Hedef Belirleme IP-4

57 Hedef Besleme Modbus Adres Hedef adres 10000'den
ylksek ise adres float
okunacaktir

58 Hedef Besleme Modbus ID Hedef cihaz Aqua ise ID3
GIRINIZ

59 Hedef Besleme Modbus Port Hedef cihaz Aqua ise Port 502
giriniz

60 Hedef Minimum Su seviye

61 Hedef Maksimum Su seviye

62 Min.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilir

63 Max.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilir

64 Motor Surucu Max.Referans Set

65 ACIL_SENARYO_BEKLEME_SURE

66 ACIL_SENARYO_CALISMA_SURE

67 Basing Pl Set

68 Motor Koruma Su Seviye Min.
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69 Motor Koruma Su Seviye Maks.

70 Motor Koruma Akim Min. X10

71 Motor Koruma Akim Maks. X10

72 Motor Koruma Basing Min. X100

73 Motor Koruma Basing Maks. X100

74 Motor Koruma Debi Min. X10

75 Motor Koruma Debi Maks. X10

76 Debi-1 SET

77 Debi -2 SET

78 Basing-1 SET

79 Basin.-2 SET

80 Seviye-1 SET

81 Seviye -2 SET

82 Debi1Girig

83 Debi2Giris

84 Basing1giris

85 Basing2Giris

86 Seviye1giris

87 Seviye2Giris

88 Motor Termik Giris

89 Motor Calisiyor Giris

90 Debi metre pulsCarpani

91 Debi metre Tip Secim 0-Longrun 1-krohne ifc
50 2-krohne ifc 300 3-
Enelsan

g2 Analizor Tip Segim

93 SSR Girig

94 Log Tutma Sikligi DK
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Bit Uyari Word 1 Uyari Word 2
0 Analizor Hab. Uyari Yedek
1 Debimetre Hab. Uyari Yedek
2 Log Bir Tur Déndii Yedek
8 Lcd Bagli Degil Yedek
4 Flash Hafizaya Ulasilamiyor Yedek
5 ADC Kanal1 Ulagilamiyor Yedek
6 ADC Kanal2 Ulagilamiyor Yedek
7 ADC Kanal3 Ulagilamiyor Yedek
8 Sirlicti EI Modda Calislyor Yedek
9 Pil kapali Yedek
10 Yedek Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
Bit Alarm Word 1 Alarm Word 2
0 Motor Calisma Hata Yedek
1 Motor Termik Hata Yedek
2 Su Seviye Alarm Yedek
3 Akim alarm Yedek
4 Debi Alarm Yedek
5 Basinc Alarm Yedek
6 Analizor. Hab. Hata Yedek
(i Debimetre Hab hata Yedek
8 SSR Hata Yedek
9 Giris Voltaj Yiksek Yedek
10 Voltaj Alarm Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
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Bit Status Word 1 Status Word 2
0 Besleme var Yedek

1 Pil sarj oluyor Yedek

2 Hedefle Hab. Var Yedek

3 Alarm Var Yedek

4 Sistem Otomatikte Yedek

5 Motor Calisiyor Yedek

6 Pil Sicaklik Diisiik Yedek

7 Pil Sicaklik Yiksek Yedek

8 Motor Antiblokaj'da Calisiyor Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

Bit Control Word 1 Control Word 2(Kalici hafiza)
0 Alarm Reset Otomatik

1 Man Calis/Dur Hedef Depo Seviyeyi Scada Yazacak
2 Flash Log Hafiza Temizleme Acil Durum Senaryo Aktif
3 Link No Error Dustk Gic Modu Aktif
4 AQUA Restart Analizér Bagl

5 Cikis Enerjisini Kes Basing 2'ye Gore Calis
6 Yedek Antiblokaj Aktif

7 Yedek Yedek

8 Yedek Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

*Donanim versiyon 1.2 ve Uzeri igin gegerlidir.
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Sorgu sikligi minimum 15 saniye olarak tavsiye edilir. 3 saniye
timeout suresi tanimlanabilir. Bir sorguda istenen paket sayisi maksi-
mum 64 word olarak ayarlanmaldir...

Ayni anda birden fazla SCADA ile haberlesme saglanacagi
durumlarda sorgu aralklart minimum 30 saniye olmalidir.

5. DONANIMLAR

AQUA CNT Ekran
KORU 1000 AQUA CNT

kt Tip Pompa Kontrol ve Su lzleme Cihaz

Debimetre Ekran

DEBIMETRE PROE GIRISLER
UP+ UP- GND DN+ DN- GND

Maks: 500 ma R 1NO Réle 2NO 4 20mA 4_20mA 4 20mA 4_20mA

s, | semave g -

o oms noffee o2 3 3 2 asen ff - .
gt g

_!E
-2

-1}

Pil

Cihazin igerisinde Lityum dabhili sarjl pil beslemesi bulunmaktadir. Pili aktif
hale getirebilmek igin pil anahtarini sag konuma getirmek gerekmektedir.

Pil baglantisinin yapildigi fakat anahtarin kapali oldugu durumlarda veya pilin
tamamen bittigi durumlarda pil sicakliyi okunabilmektedir, bu durumda cihaz
pilin CutOFF durumuna gectigini varsayarak 30sn araliklarla pile uyanma
voltaji géndermektedir.

<% Pil neden bir dolu bir bos gosterir?
Pil anahtarinin kapali olmasi, pilin koruma konumuna ge¢cmis

olmasi ya da pil + besleme ucunun klemensten ¢ikmis olmasi bu
duruma sebep olabilir.
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W Pil enerjisi tikendigi zaman koruma moduna gecer ve
enerji Uretmez. Cihazin harici bir glic kaynagi ya da glnes
paneli ile beslendidi durumlarda sarj icin pile uygulanan akim
ve voltajin yeterli miktara gelmesi durumunda pil otomatik
olarak koruma konumudan cikis yapar..

Pil 0-45 santigrat derece arasinda ise besleme gerilimi

>21V DC, akimi >1A ise sarj olma kosullari gergeklesmis
demektir...

Pil sicaklik senséru gerekli midir?

Pilin sarj olmasi igin uygun sicakligi saglanmis olmasi
gereklidir. Sicaklik sensoriniin takili olmadigi pillerde disik
sicaklik

Besleme
AQUA besleme voltaji 24V DC ve min 2.5A dir. 24V DC gug¢ kaynagindan

veya glines panelinden besleme yapilabilir. Dahili pilin tam kapasite ile sarj
olmasi igin pil voltaj girisinin minimum 21V DC olmasi gerekmektedir.

Cikis

AQUA c¢ikis klemenslerinden 24V DC ve 500mA e kadar ¢ikis verebilmekte-
dir. Gikis voltaji olmadigi durumlarda igerisinde bulunan dahili cam sigorta kontrol
edilmelidir.

RS485

AQUA harici haberlesmeli debimetre ve cihazda tanimli analizorler ile
haberlesm bu port izerinden yapmaktadir.

Dijital Girigler

AQUA (izerinde 4 adet 24V DC opto coupler giris bulunmaktadir
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Dijital Cikislar
AQUA (izerinde 2 adet Réle NO kontak ¢ikisi bulunmaktadir.
Analog Girigler

AQUA (izerinde 3 adet 16bit 4-20mA girisi bulunmaktadir. Girisler 24V DC voltaj ve
yUksek akim korumalidir.

Analog Cikis

AQUA (izerinde 1 adet 12bit 4-20mA Analog referans ¢ikisi bulunmaktadir.

*

Analog Cikista, motor calismaz iken 4mA deger Uretilir.

Motor ¢alismaya basladiginda “motor siriict ¢ikis” referansinda
ayarl olan deg@eri oraninda ¢ikis Uretilir.
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