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ONSOZ

Bu dokiiman, AQUA CNT kompakt tip pompa kontrol ve su izleme cihazi-
nin (dékimanin kalaninda AQUA olarak bahsedilecektir.) kullanim talimatla-
rini icermektedir. Cihazin kullanimindan o6nce litfen dékimani dikkatlice
okuyunuz. Kompakt tip Pompa Kontrol ve Su izleme Cihazi, su iiretim sondaj
kuyularinda, su terfi pompa istasyonlarinda, icme suyu su depolarinda ve
izole alt bélge dlcim istasyonlari (DMA) sistemi kontrol etmek ve sahadan
debi, basing, su seviyesi, pompa gerilimi ve akim
gibi verileri toplamak Uzere dizayn edilmistir.

AQUA CNT, kutu icerigine gore 100S, 100F, 100FP ve 100SL olmak
uzere 4 farkli model olarak sunulmaktadir.



DONANIMSAL OZELLIKLER

+ DUslk gug tuketimli mikro denetleyici

« Dahili ultrasonik debimetre, en az %1 hassasiyet, DN50-DN700
olgtim araligi (AQUA CNT 100F Modeli igin)

* 64x128 Grafik LCD ekran ve Membran tus takimi kullanici arayzii

* GSM/GPRS modem + 5 dbi harici anten

« Batarya yonetimi birimi, dahili DC UPS ve sarj regulatori

* 14.8V 12.800mA Li-Po batarya

» 8 MB kalici dahili hafiza

+ 3 adet 16-bit analog giris ve 1 adet 12-bit analog ¢ikis

* 4 adet dijital giris ve 2 adet dijital ¢ikis (rdle)

« Dahili atanabilir I/O giris-cikis tablosu

» GSM U(izerinde RTC (gergek zaman saati) giincelleme

+ I[P 65 koruma sinifi

AQUA 1008 AQUA 100F AQUA 100FP AQUA 100SL
AQUA CNT v ("4 "4 "4
Dahili Debimetre — v v L
Basing Sensori = - v -
Seviye Sensori = - - v
Anten v v v v
Ultrasonik Ped/Jel - v v -
Montaj Seti v 4 v v
Kelepge - v v -

MONTAJ

Bu bélimde verilen adimlari uygulayarak AQUA cihazinizin montajini
kolayca yapabilirsiniz. Oncelikle AQUA i(izerinde takili olan kulaklar ters
takarak AQUAnin bir yere sabitlemesini yapabilirsiniz. Asagidaki sekilde
kulaklarin nasil takilmasi gerektigi gosterilmigtir.

Daha sonra AQUA’ya baglanti yapilacak kablolarin gegecegi rekorlari
AQUA cihazinin altinda bulunan deliklere yerlestiriniz. AQUA'nin rekor
baglantilarini asagidaki sekillerde gorebilirsiniz.



AQUA Arka Profili

Son olarak haberlesmenin saglanmasi icin MODEM antenini
AQUAnin yan tarafindaki anten girisine takiniz. AQUA’nin antenininin
takilmasi asagidaki sekilde gdsterilmigtir.

AQUA On Profili

* Pano igerisindeki enerji girisine izolasyon trafosu tavsiye
edilir. AQUA’nin enerji topraklamasi kesinlikle yapilmalidir.
Motor stirlicl besleme ve cikis gii¢ kablolari ile sensér besle-

me ve sinyal kablolari ayni kablo kanalindan gitmemelidir.
Analizér ile haberlesme igin kullanilacak kablo burgulu ve
koruma kilifli olmalidir.




KURULUM VE KULLANIM

Bu bdélimde AQUA cihazinin kurulumunun yapilabilmesi igin gerekli
bilgiler verilmistir.

Kablo Baglanti Semasi

Sekil 2.1'de AQUA cihazinin kurulumu yapilirken gerekli olan kablo
baglantilarinin klemens bilgileri verilmistir.

AQUA CNT Ekran
KORU 1000 AQUA CNT

Tip Pompa Kontrel ve Su izleme Cihazi

Debimetre Ekran

DEEIMETRE PROB GIRISLER ANTEN
UP+ UP- GND DN+ DN- GND

Maks: 500 ma Rébe ING Rile ZNC 4_20mA 4_20mA 4_20mA 4_20mA

v | oow | ocem s
v ooloavoe [l o we for oo oonfleci sew cen comfa - ozonow s sew
[ [N 11

rsscm | m

id
—i
=

AQUA Kablo Baglantilari Géstergesi
Tus Takimi ve Led Géstergeleri

AQUA’nIn igletimi ve kullanici ayarlarinin yapilabilmesi igin cihaz
Uzerinde bir Membran tus takimi ve cihazin ¢alisma durumunu belirten
bir adet yesil ve bir adet kirmizi LED bulunmaktadir. Tus takimi ve
LED’ler Sekil 2.2'de gosterilmigtir.

clojol=:

AQUA CNT

AQUA Membran Tus Takimi ve LED’ler



Membran tus takimi Gzerinde C, yukari yon, asadi yon ve OK tuslari
olmak Uzere dort adet tus bulunmaktadir. Bu tuslarin iglevleri
asagida verilmistir.

» C tusu geri gitme, Ust menlye dénme ve iptal komutlari igin kullanilr.

» Bir deger girerken C tusuna basiimasi degeri kaydederek geri git
komutu olarak igletilir.

e Asagi/yukari yon tuslari mend icerisinde bir 6nceki ya da sonraki
menlye gitmek ya da de@er girdisi yaparken segcili satirdaki degeri
degistirmek igin kullanihr.

* OK Tusu onaylama-kaydetme durumlarinda kullanihr. OK tusunun
kullanildidi bir takim 6zel durumlar su sekildedir:

* AQUA Acilis ekraninda yukari yén ve asagi yon tuslarina beraber
basildiginda cihaz Otomatik Mod ve Manuel Mod arasinda gecis yapar.
* AQUA Aglilis ekraninda iken OK tusuna basildiginda sistem manuel-
de ise motor ¢alis/dur komutu olarak kullanilir. Galis/dur komutlari art arda
basildiginda 30sn ara ile isletilir.
* AQUA Alarm ekraninda OK tusuna basildiinda cihazda o
anda bulunan alarmlarin sifilfanma islemi gerceklestirilir.

» Cihaz Uzerinde verilen yesil ve kirmizi LED’lerin anlamlari asagida
verilmigtir.

* Yesil LED’in saniyede bir yanip sénmesi durumu GPRS baglantisinin
ve SCADA haberlesmesinin saglandigini gdsterir. Kirmizi LED’in her
saniyede bir yanip sénmesi sistemde alarm olustugunu gdsterir.

AQUA Uzeride bulunan LCD Ekran, bir tusa basildiktan
sonra 60 saniye igerisinde her hangi bir tusa basiimadiginda
uyku moduna gecer ve ekranda ” KORU1000, Lutfen Bir Tusa
Basiniz” ibaresi goérinir. Bir tusa basildiginda ekran  uyku
modundan ¢ikar.

%

Ekran 1s1§1 yaniyor ama veriler gériinmiyor ya da ekran

kapal iken membran igiklari yaniyorsa ekran kablosu kontrol
edilmelidir.




AQUA MENULERI

AQUA cihazinin menilerine LCD ekran Uzerinden membran tus takimi
yardimi ile ulasilabilir. Bu meniler 8 ana ekran altinda toplanmistir (Sekil
2.3). Bu ekranlar;

+ igletme Ekrani

* Sistem Ayarlari

* Motor Calisma Ayarlar

» Motor Koruma Ayarlari

* Alarm ve Uyarilar

* Modbus RTU Ayarlari

» Hakkinda

« Cihaz Test ekranlari olarak ana basliklara ayrilirlar.

risletme

Siztem Avgar

Motor Calisma Agar
Motor Koruma A9ar
Alarm we Ugarilar
Modbus ETU Awar
Hakkinda

Cihaz Test

AQUA Ana Menli

1. ISLETME EKRANI

AQUA isletme Ekrani 2 sayfadan olugsmaktadir. Sistem ilk acildiginda
isletme ekraninin 1. sayfasi ile agilir. Yon tuslari ile birinci ve ikinci sayfalar
arasinda gegcis yapilabilmektedir. Sekil 2.4. ve Sekil 2.5’te goriilecegi Uizere,
isletme ekranlarinda verilen bilgiler asagidaki gibidir.
isletme ekrani birinci sayfada verilen degerler;

» 1. satirda saat, tarih ve ¢ekim glici deg@erleri bulunur. Cekim glci
degerinin araligi CSQ 0-31 aralijinda degisim goésterebilir.

Cekim Gict Aciklama

0-16 1 Kademe Gekim
16-22 2 Kademe Gekim
22-36 3Kademe Cekim
27-31 4 Kademe Gekim




+ 2. satirda modemin c¢alisma durumu ile ilgili bilgiler bulunmaktadir.
Modem durumu modem Uzerindeki LED’e ve ayni zamanda isletme
ekranindaki Modem Durum bilgisine bakarak saglanir. Bu belirlemeler

Tablo 2.1’de verilen bilgilere gdre yapilir;

22.23:58
Modem: 1
0D1:8.8
El:8.8
si:a
Hedef!8
Grs\:8.8
Pil:96.6

I: 13 B
Calis:z2a@
D2:8.8
BEZ:8.8
528
HdfHab:B
Scadal3l
Manuel

Sekil 1.1 AQUA igletme Ekrani, Birincil Ekran

Modem Durum

Modem LED

Agiklama

0

LED yanmiyor

Modeme enerji veren regilatér arizali veya modem power on
transistord arizalidir.

0 Yanip Sonilyor | Modem enerjilenmis, fakat modemin haberlesmesinde problem
vardir. Modem 0 degerinin degismemesi durumunda modem
150sn’de bir kendini resetler.

1 Sim Kart Sorgulaniyor.

Sim kartta pin kodu varsa bir sonraki asamaya gegemez.
Pin kodu yok ve Modem 1'de kaldi ise Sim kart kapall veya Sim
yuvasi bozuk olabilir.

2 GSM Network’line baglant! deneniyor.

Bir sonraki adima gegemez ise GSM sebek baglanma problemi
var. Anten takilmamis veya ¢ekim giicil zayif olabilir.

15 GSM Baglantisi Kuruldu.
Cihaz bu agamada 502. porttan Modbus TCP sorgusu bekler.
(Sorgunun cihaza ulagabilmesi icin APN Network ayarlari
yapilmasi gerekir. Varsayilan APN Network ayar Turkcell Statik
IP APN ayari olan “mgbs’dir.)

102 Cihaz, hedef IP’ye badlanmay deniyor.

Tablo 1.1 M

odem Calisma Durumu Bilgileri

« Calisma durumu verilerine bakarak AQUAnin calisma durumu ile
alakali bilgi sahibi olunabilir. Burada gosterilen verilerin anlami Tablo 2.2'de

verilmistir.

3. satirda (Debi1 ve Debi2 girigleri tanimlandi ise) debimetrelerden
okunan anlik debi degeri gosterilir.




DURUM AGIKLAMA
0 Caligma Durumu Secilmedi. Motor Galigmiyor
Sistem otomatikte
10 Hedef Besleme Senaryosu Segildi. Motor Calismiyor
Hedef ile haberlesme var.
11 Hedef Besleme Senaryosu Segcildi. Motor Calisiyor
Hedef ile haberlesme var.
100 Hedef Besleme Senaryosu Segildi. Motor Galismiyor
Hedef ile haberlesme yok ve gegmisi taklit et-acil
durum senaryosu aktif
101 Hedef Besleme Senaryosu Segildi. Motor Galisiyor
Hedef ile haberlesme yok ve gecmisi taklit et-acil
durum senaryosu aktif
120 Hedef Besleme Senaryosu Segcildi. Motor Calismiyor
Hedef ile haberlesme yok ve gegmisi taklit et-acil
durum senaryosu pasif
121 Hedef Besleme Senaryosu Segildi. Motor Galigiyor
Hedef ile haberlesme yok ve gegmisi taklit et-acil
durum senaryosu pasif
20 Hedef Basing Senaryosu Segildi. Motor Galismiyor
21 Hedef Basing Senaryosu Segildi. Motor Galisiyor
200 Sistem Manuelde Motor Calismiyor
201 Sistem Manuelde Motor Galigiyor
30 Basing Pl Segildi. Motor Calismiyor
31 Basing Pl Segildi. Motor Caligiyor

Tablo 1.2 AQUA Calisma Durum Bilgileri

* 4. satirda (Basingl ve Basing2 girigleri tanimlandi ise) basing
sensorlerinden okunan anlik basing degerleri gésterilir.

« 5. satirda (Seviyel ve Seviye2 girisleri tanimlandi ise) seviye
sensorlerinden okunan anlik seviye degerleri gosterilir.

6. satirda hedef seviye ve hedef ile saglanan en son haberlesmenin
Uzerinden gecen sire gosterilir. Bu satirda goésterilen degerler, eger hedef
seviye ile haberlesme tamamlandi ve haberlesme gerceklesti ise Hedef:
(deger) cm seklinde, haberlesme tamamlanamadi ya da yok ise Hedef!
(deger) cm seklinde verilir.

« 7. Satirda Giris besleme voltajinin degeri ve SCADA’ dan gelen en son
sorgunun kag¢ saniye dnce geldigi bilgisi verilir.

+ 8. Satirda pil ylzdesi, pil sarj durumu ve sistemin otomatikte mi yoksa
manuelde mi oldugu bilgileri verilir.

* 9. “Pil:” ise normal mod,

“Pil’” ise disUk gu¢ modu anlamina gelmektedir.



Sekil 1.2 igletme Ekrani, ikincil Ekran

isletme Ekraninin ikinci ekraninda gosterilen veriler su sekildedir.

1. Satirda L1 Voltaj ve L1 Akim degeri

2. Satirda L2 Voltaj ve L2 Akim degeri

3. Satirda L3 Voltaj ve L3 Akim degeri

4. Satirda Anlik glic ve Ortalama Akim Degeri

5. Satirda Cos® ve Sebeke frekans degeri (NOT: COS® 0-1 aralig
disinda ise akim trafo ydnleri kontrol edilmelidir.)

6. Satirda Surticu calisirken gonderilecek frekans degeri

7. Satirda Dijital Giris Fiziksel durumlari

8. Satirda Dijital Cikis Fiziksel durumlari gésterilmektedir.

2. SISTEM AYARLARI EKRANI

izinli IP Ekrani- IP Filtreleme Ekrani

Sistem ayarlari sistem icin gerekli ayar parametrelerinin ekran izerinden
ayarlandigi menidir. Sistem ayarlari sekmesinden asagi yukari yon tuslar
ile ayar parametreleri arasinda gezilmektedir.

AQUA CNT de IP filtre 6zelligi bulunmaktadir. iki adet IP filtre tanimlana-
bilir. Asag! / Yukari yon tuslar ile ilerleyerek 2 adet IP filtre tanimlamasi
yapilabilir. Sekil 2.6'da ornek olarak IP1-1 ayari ekrani gosterilmistir.
IP1-1’den IP 2-4’e kadar IP tanimlamasi yapilabilir. IP1- 1’de IP-1’in 1. okteti,
IP1-2'de IP-1’in 2. okteti ayarlanir. Ayni ayarlamalar IP-2 icin de gecerlidir.

Sekil 2.3 Sistem ayar IP filtreleme Ekrani

9



Hedef Besleme IP

AQUA CNT cihazinin bir hedef ile haberlesmesi ve cihazin bu hedeften
okunan seviye bilgisini otomatik olarak okumasi isteniyor ise buradan hedef
cihaza ait olan IP adresinin tanimlanmasi vyapilir. Sekil 2.7'de
Hedef Besleme IP-1 6rnek olarak verilmisgtir.

Sekil 2.4 Hedef Besleme IP-1 tanimlama ekrani

Hedef Modbus Register Adres

Haberlesme saglanacak Modbus cihazinindan okunacak adresin tanim-
lanmasi (Sekil 2.8) buradan yapilir. E§er okunacak hedef adres degeri float
(Real) bir degerse float modbus adresi +10000 olarak tanimlanir.

Sekil 2.5 Hedef Modbus RegAdres tanimlama ekrani

Hedef Modbus ID

Haberlesme sadlanacak Modbus cihazinin network ID’si buradan (Sekil
2.9) tanimlanir (Eger hedef cihaz baska bir AQUA ise hedef ID 3 olarak
tanimlanmalidir).

Sekil 2.6 Hedef Modbus ID tanimlama ekrani
10



Hedef Sorgu Port
Bu kisimda Hedef sorgu TCP portu tanimlanir ve hedef haberlesme ayar-
lari tamamlanmis olur (Sekil 2.10). Hedef cihaz AQUA ise port 502 dir.

Sekil 2.7 Hedef Sorgu Port tanimlama ekran

Debi 1 Set (m3/s)
Bu kisimda (debimetre analog giriste bagl ise) Debimetre 1’in maksi-
mum skala degeri m3h cinsinden tam sayl olarak tanimlanir.

Debi 2 Set (m3/s)

Bu kisimda (debimetre analog giriste bagli ise) Debimetre 2’nin maksi-
mum skala degeri m3/h cinsinden tam say! olarak tanimlanir. Debimetre 1
icin maksimum skala deger giris ekrani Sekil 2.11°de verilmistir. Debimetre 2
icin Set Degeri bir sonraki meniiden ayni sekilde girilir.

Sekil 2.8 Debimetre 1 igin maksimum scala deger giris ekrani

Basing 1 Set (bar)
Bu kisimda Basing Sensérl 1’in maksimum skala degeri bar cinsinden
tam say!i olarak tanimlanir.



Basing 2 Set (bar)

Bu kisimda Basing Sensdrl 2’nin maksimum scala dederi bar cinsinden
tam sayi olarak tanimlanir. Basing Sensori 1 i¢in maksimum scala deger
giris ekrani Sekil 2.12'de verilmistir. Basing Sens6ri 2 icin Set Degeri bir
sonraki mentden ayni sekilde girilir.

SISTEM AYAR
Easinc. 1 Setibar?

Sekil 2.9 Basing 1 igin maksimum scala deger giris ekrani

Seviye 1 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensérl 1’in maksimum skala degeri cm cinsinden
tam say!i olarak tanimlanir.

<% Statik Seviye Nedir?
Motor ¢aligmiyorken su seviyesinin zemine olan uzakligimi belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin farki alinarak bulunur.

Dinamik Seviye Nedir?
Dinamik seviye, su seviyesinin zemine olan uzakligini belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin farki alinarak bulunur.

Seviye 2 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensorli 2’nin maksimum scala degeri cm cinsinden tam
say! olarak tanimlanir. Seviye Sens6érl 1 icin maksimum skala deger giris
ekrani Sekil 2.13'de verilmistir. Seviye Sensori 2 icin Set Degeri bir sonraki
mentden ayni sekilde girilir.

SISTEM AYAR
Eeuiue 1 Seticm>

Sekil 2.10 Seviye 1 icin maksimum scala degeri
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Debi 1 Giris

Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.14). Baglanti
secenekleri Tablo 2.3'te verilmigtir. Bu segenekler Debimetre 2 icin de
gecerlidir.

Debi 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir.

Sekil 2.11 Debimetre 1 baglanti segenekleri secim ekrani

Girig Aciklama Girig Aciklama

0 Giris Yok 5 Digital Girig 1
1 Analog Girig 1 6 Digital Girig 2
2 Analog Girig 2 7 Digital Giris 3
3 Analog Giris 3 8 Digital Giris 4
4 Haberlesme ile Okuma

Tablo 2.3 Debimetre giris segenekleri

Basing 1 Giris

Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.15). Baglanti
secenekleri Tablo 2.4'te verilmistir. Bu segenekler Basing 2, Seviye 1 ve
Seviye 2 icin de gegerlidir.

Sekil 2.12 Basing 1 icin baglanti segim ekrani



Girig Aciklama
0 Giris Yok
1 Analog Giris 1
2 Analog Giris 2
3 Analog Giris 3

Tablo 2.4 Basing sensori giris segenekleri

Basing 2 Giris
Sensdr girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir(Bkz:Tablo 2.4).

Seviye 1 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4).

Seviye 2 Giris
Sensdr girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4).

Motor Termik Giris

Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.16). Bagdlanti secenek-
leri Tablo 2.5’te verilmistir. Bu secenekler Motor Calisiyor Girisi icin de
gecerlidir.

Motor Calisiyor Giris
Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir. Se¢enekler icin Bkz: Tablo2.5.

Sekil 2.16 Motor Termik Giris Baglanti secenekleri segim ekrani

14



Giris Agiklama

1 Digital Giris 1
2 Digital Giris 2
3 Digital Giris 3
4 Digital Giris 4

Tablo 2.5 Motor Termik Girisi Baglanti Segenekleri

Sivi Seviye Rolesi Girisi
Sivi Seviye Rolesi Girisinin secildigi ekrandir (Sekil 2.17). Segenekler
Motor Termik Girisi secenekleri ile aynidir (Bkz. Tablo 2.5).

Sekil 2.17 SSR Girig Secgenekleri Ekrani

Debimetre Pulse Carpani

Debimetre dijital girise tanimli ise ka¢ puls geldiginde 1m3 su akigl
oldugu tanimlanir. Debimetre Pulse ¢arpani menlsu Sekil 2.18'de gosteril-
migtir.

Sekil 2.18 Debimetre Pulse Carpim ekrani



Motor Calis Cikisi
Motor Calistirma cikisinin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil
2.19). Baglanti secenekleri Tablo 2.6'da verilmisgtir.

Sekil 2.19 Motor Galistirma ¢ikisinin fiziksel baglanti segim ekrani

0 Cikis Yok
1 Digital Cikig 1
2 Digital Cikis 2

Tablo 2.6 Motor Galistirma Gikisinin Fiziksel Baglanti Segenekleri

Log tutma siire (dk)

Haberlesme yok iken cihaz analog sensor degerlerini anlik gl ve status
word degerini log saati ile birlikte kayit eder. Kayit sliresi bu ekrandan (Sekil
2.20) yapilir. Kayitlar 1 ile 1000 dk arasinda yarlanabilir.

Sekil 2.20 Log tutma stiresi giris ekrani

APN Network

APN network tanimlama ekranidir (Sekil 2.21). On tanimli APN Turkcell
operatérinin sabit IP APN’si olan mgbs'dir. Ayar igin girilip C tusu ile bos
birakildigi zaman “mgbs”’ otomatik atanir. Ornek APN networkler;
* Turkcell: mgbs
« Vodafone: internetstatik
« TUrk Telekom:statikip , 6zel data APN veya yurtdisi APN tanimlanabilir.



Sekil 2.21 APN Tanimlama ekrani

Motor Referans Cikis
Motorlarin sirlci ile strilmesi durumunda slriicliye gonderilen referans
frekans degerinin 10 kati bu ekrandan (Sekil 2.22) girilir.
Ornegin 45.5Hz ile calistinlacak bir motor igin 455 tam sayi degeriyazilir.

* Motor referans ¢ikisinin minimum degeri, pompa calisirken
30Hz olacak sekilde sabitlenmistir.

Sekil 2.22 Motor Referans Frekans Ekrani

Motor Referans Set

Motor sirlci kullaniminda ayarlanmis olan maksimum motor referans
degeri bu ekrandan (Sekil 2.23) tanimlanir. Varsayilan referans set degeri
50Hzdir.

Sekil 2.23 Motor Referans Frekans Ekrani



Diisiik Glic Modu Aktif

Disik Gli¢ Modu’nun aktif edildigi ekrandir (Sekil 2.24). Bu segenek aktif
edilir ise glines paneli ile beslenen noktalarda pil %40’in altina distiginde
sistem dustk gi¢ modu ile az enerji tiketimi saglamak icin haberlesmeyi
kapatir.

Bu 6zellik donanim Versiyon 1.2 igin gecerlidir.

Sekil 2.24 Diusiuk Gig Modu Aktif Etme Ekrani

Debimetre Tip Secimi

Haberlesme ile debi okunacagdl durumlarda tanimlanan debimetrelerin
secildigi ekrandir (Sekil 2.25). Tablo 2.7°de verilen debimetrelerden okunma
yapilabilir.

Sekil 2.25 Debimetre Tip Secimi Ekrani

0 Longrun

1 Krohne IFC50
2 Krohne IFC300
3 ENELSAN

Tablo 2.7 Debimetre Tip Segim ekrani



Enerji Analizériinii Aktif Etme
Enerji Analizéri ile haberlesmeyi baslatmak icin aktif edilen ayar bu
ekrandan (Sekil 2.26) yapilir.

Sekil 2.26 Analizér Okuma Aktif Etme Ekrani

Enerji Analizérii Marka Model Secimi

Cihaz énceden tanimlanmis 3 adet analizér modeli ile haberlesilmekte-
dir. Bu analizérlerin se¢imi buradan (Sekil 2.27) yapilir. Tanimli analizér
secenekleri;

* Klemsan KLEA220P Analizér i¢in O degeri
* Entes MPR32S Analizor igin 1 degeri girilmelidir.
« Schneider PM2100 Analizor igin 2 degeri girilmelidir.

Sekil 2.27 Analizdr Segim Ekrani

3. MOTOR CALISMA AYARLARI EKRANI

Calisma Mod
AQUA kullanarak bir motor kontrolli yapilacak ise bu motorun hangi senaryo-
ya gore galisacaginin segimi bu ekrandan (Sekil 3.1) yapilir. Galisma sece-
nekleri Tablo 3.1'de verilmistir.



Sekil 3.1 Calisma Modu Segim Ekrani

0 Serbest Mode

1 Depo Doldurma
2 Hidrofor Mod

3 Basing PI

Tablo 3.1 Galisma Modu Secgenekler

Hedef Minimum Su Seviye

Depo doldurma modunun se¢ilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun minimum depo seviyesinin (Pompa Galisma Seviyesi) cm olarak tanim-
landigr yerdir (Sekil 3.2).

Hedef Maksimum Su Seviye

Depo doldurma modunun se¢ilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun maksimum depo seviyesinin (Pompa Durma Seviyesi) cm olarak tanim-
landig! yerdir.

Sekil 3.2 Depo Doldurma Minimum Su Seviyesi Giris Ekrani

Hidrofor Minimum Basing

Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin - minimum
degerinin (Pompa Galisma Basinci) yiz kat olarak (x100) olarak tanimlandigi
yerdir (Sekil 3.3). Basing birimi bardir. Ornegin 4.55 bar icin 455 yazilir.
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- Hidrofor Maksimum Basing -

/Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin maksimum
“degerinin (Pompa Durma Basinci) yliz kat olarak (x100) olarak tanimlandidi
yerdir. Basing birimi bardir. Ornegin 6.55 bar icin 655 yazilr.

Sekil 3.3 Hidrofor Modu Minimum Basing Giris Ekrani

Basing Pl Set Ekrani
Basing Pl Modunda sabitlenmesi istenen basing degerinin 100 ile
carpilarak girildigi ekrandir. Sekil 3.4'te Basing Pl Set ekrani gosterilmistir.

Sekil 3.4 Basing Pl Set Ekrani

Basin¢ Pl Zaman Ekrani
Basing Pl Modunda Pl Cevrim siresinin milisaniye cinsinden girildigi
ekrandir. Sekil 3.5'te Basing Pl Zaman Ekrani verilmisgtir.

Sekil 3.5 Basing Pl Zaman Ekrani

21



Acil Senaryo Aktif
Acil durum senaryosu bu ekrandan aktif edilir (Sekil 3.6).

Sekil 3.6 Acil durum senaryosu aktif etme ekrani

Calisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segcilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, bu modun aktif edilmesi durumunda motorun ge¢cmis en
yakin haberlesmeli giindeki motor durumunu taklit ederek ¢alismasini saglar.
Motor calisma ve durma durumlarinin érnekleme araligi 15 dakikadir.

Acil Durum Bekleme Siiresi (Dk)

Calisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli streler ile ¢cahsir ve durur. Motorun ¢alismayi bekledigdi sire buradan
girilir (Sekil 3.7). Surelerin birimi dakika’dir. Max:300dk Min:10dk.

Sekil 3.7 Acil durum senaryosu bekleme stiresi giris ekrani

Acil Durum Calisma Siiresi (Dk)

Calisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli stireler ile ¢alisir ve durur. Motorun ¢alisma suresi buradan girilir. Stre-
lerin birimi dakika'dir. Max:300dk Min:10dk.
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* Cihaz hedef ile haberlesme hatasina distligiinde acil durum
senaryolari igletilir. Eger Acil senaryo aktif degil ise acil durum bekle ve

acil durum calis slreleri haberlesme saglanana kadar devam eder.

SCADA Linkleme Aktif

Bu mod, Galisma modunun 1 (Depo Doldurma) secilmesi durumunda
doldurulmak istenen hedef deponun seviye bilgisinin SCADA tarafindan
cihaza linklemesinin yapilacagi durumlarda kullanilir (Sekil 3.8). Bu se¢enek
pasif ve hedef IP bilgileri tanimli ise cihaz hedef ile kendi haberlesmeye
calisir. SCADA haberlesmesinin aktif oldugu durumlarda 10 dakika igerisin-
de linklemenin yapilmadidi durumlarda, (Hedef IP tanimli ise) cihaz hedef
seviyeyi SCADA linklemesinden bagimsiz olarak kendisi okur. SCADA linkle-
mesi basarili bir sekilde kuruldugunda hedef seviye SCADA linki tGizerinden
okunmaya devam edilir.

MOTOR CALISMA AYAR
gl:.ada Linkleme RAktif

Hedef sevive bilgisi
Scadadan wazilacak

Sekil 3.8 SCADA Linkleme segim ekrani

Basing 2’ye gore calisma

CGalisma modunun 2 segilmesi durumunda (Hidrofor Mod) Hidrofor modu
basing sensorlerinden aldigi veriye gére calisir. Bu referans basincin 2.
Basing sensoriinden okunan veri olarak tanimlanmasi istenir ise bu kismin
aktif edilmesi gerekir (Sekil 3.9). Bu durumda hidrofor modu referans basinci
2. Basing Sensorl olacaktir.

MOTOR CALISMA AYAR
gasinc 2 ile Calis

1 secildiginde
Hidrofor Mod
Basinc 2 ile calisir

Sekil 3.9 Basing 2 ¢alisma segim ekrani

Log Hafizasi Temizleme
Log hafiza temizleme islemi bu ekrandan gergeklestirilir.
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Antiblokaj Modu Aktif Etme Ekrani
Soguk ‘havalarda hattaki suyun donmamasi adina kullanilan antiblokaj
modunun aktif edildigi kisimdir. Burasi aktif edildiginde sistem otomatik
modda ise her 90 dakikada 5 dakika calisir. Sekil 3.10'da Antiblokaj Mod
Ekrani verilmigtir.

Sekil 3.10 Antiblokaj Mod Ekrani

4. MOTOR KORUMA AYARLARI EKRANI

AQUA CNT binyesinde, cihaza bagl sensor ve élgim arabirimleri ile
hem motoru hem de olasi arizalari engellemek icin koruma modlari olusturul-
mustur. Analog degerler tanimlanan sire boyunca asildiginda cihaz, ilgili
analog girise gbre tanimlanan hataya diser ve motoru durdurur. Hatalarin
olusabilmesi i¢in minimum ve maksimum seviye degerlerinin tanimli ve
sifirdan biyUk olmasi gerekmektedir.

Minimum Su Seviyesi Korumasi

CGalisma senaryosunda Su seviye 1 sensori tanimli ise, motorun bulun-
dugu kuyunun seviyesi veya beslendigi deponun seviyesi bu degerin altina
diserse motor durdurur. Deger cm olarak tanimlanir (Sekil 4.1).

Sekil 4.1 Minimum Su Seviye Korumasi Girig Ekrani
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Maksimum Su Seviyesi Korumasi

Minimum Su seviye alarmi olustugunda, su yiUksekligi maksimum su
koruma seviyesine ulastiginda alarm resetlenir ve motor ¢alismaya devam
eder. Deger cm olarak tanimlanir.

Minimum Akim Korumasi

Enerji analizérinin kullanildidi durumlarda, motorun ¢ektigi akim bu
degerin altina diiserse motor durdurulur. Deger amperx10 olarak yazilir(Sekil
4.2). Ornegin minimum koruma akimi 10.5A ise 105 yazlr.

Sekil 4.2 Minimum Akim Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Akim Korumasi

Enerji analizérinin kullanildidi durumlarda, motorun ¢ektigi akim bu
degerin Uzerine ¢ikarsa motor durdurulur. Deger amperx10 olarak yazilir.
Ornegin  maksimum  koruma akimi  50.2A ise 502 yazlr.

Minimum Basin¢ Korumasi

Calisma senaryosunda Basing 1 senséri tanimli ise, Motor calisirken
basing degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.3) minimum basing degeri-
nin altina diiserse motor durdurulur. Degeri barx100 olarak yazilir. Ornegin
3.48 bar 348 olarak yazilir.

Sekil 4.3 Minimum Basing Korumasi Giris Ekrani
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Maksimum Basin¢ Korumasi

CGalisma senaryosunda Basing 1 senséri tanimli ise, motor galisirken
basing degeri bu kisimda tanimlanacak maksimum basin¢ degerinin Gizerine
cikarsa motor durdurulur. Degeri barx100 olarak yazilir. Ornegin 6.54 bar
654 olarak yazilir.

Minimum Debi Koruma

Galisma senaryosunda Debi 1 sens6rl tanimli ise, motor ¢alisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.4) minimum debi degerinin altina
diserse motor durdurulur. Degeri m3/hx10 olarak yani 10.5m3/h 105 olarak
tanimlanir.

Sekil 4.4 Minimum Debi Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Debi Koruma

Galisma senaryosunda Debi 1 sens6rl tanimli ise, motor ¢alisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak maksimum debi degerinin tzerine ¢ikarsa
motor durdurulur. Dederi m3/hx10 olarak tanimlanir. Ornegin 20.5m%h 205
olarak tanimlanir.

Minimum Voltaj Koruma

Enerji analizériinin kullanildigr durumlarda, motorun voltaji bu degerin
altina diserse motor durdurulur. Degeri Voltx10 olarak yazilir (Sekil 4.5).
Ornegin minimum koruma voltaji 280V ise 2800 yazilir.

Sekil 4.5 Min Voltaj Koruma Ekrani
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Maksimum Voltaj Koruma

Enerji analizérinin kullanildigi durumlarda, motorun voltaji bu degerin
Uizerine cikarsa motor durdurulur. Degeri voltx10 olarak yazilir. Ornegin
maksimum koruma voltaji 382V ise 3820 yazilir.

Su Seviye Koruma Zaman

Su seviye alarminin tahammiil siiresinin saniye cinsinden girildigi ekran-
dir. Su Seviyesi alt ve Ust limitlerle belirlenen bélgenin digina ¢ikarsa sistem
burada girilen slire kadar bekler ve alarm verir. Sekil 4.6'da Su Seviye
Koruma Zaman Ekrani verilmistir.

MOTOR CRLISMA AYAR
ggSeuiue Koruma Zaman

Sanive

Sekil 4.6 Su Seviye Koruma Zaman

Akim Koruma Zaman

Akim alarminin tahamml sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Akim degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina ¢ikarsa sistem
burada girilen sire kadar bekler ve alarm verir.

Basin¢ Koruma Zaman

Basin¢ alarminin tahamml sdresinin saniye cinsinden girildidi ekrandir.
Basin¢ dederi alt ve Ust limitlerle belirlenen bélgenin disina cikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Debi Koruma Zaman

Debi alarminin tahammdal sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Debi degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina cikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Voltaj Koruma Zaman

Voltaj alarminin tahammdil sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Voltaj degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin digina ¢ikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Alarm ve Uyarilar Ekrani
AQUA'da cihaz igerisinde tanimlanan alarmlarin bu ekranda gériiniir
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Alarmlar 3 defa 15dk ara ile kendini resetler. Bir alarm ard arda 3'ten fazla
olustu ise kalici alarm olusur ve bu alarmin kullanici tarafindan manuel
olarak resetlemesi gerekmektedir.

(Sekil 4.7). Tanimlanmig alarmlarin listesi Tablo 4.1'de verilmistir.

Sekil 4.7 Alarm ve Uyarilar Ekrani

ALARM ACIKLAMA

Akim Alarm Akim Motor Korumada tanimlanan degerin diginda
Basing Alarm Basing Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Debi Alarm Debi Motor Korumada tammlanan degerin disinda
Motor Calisma Hata Motora start verildigi halde 30sn caligiyor bilgisi gelmiyor
Motor Termik Hata Motor sigortas kurulu degilse, veya siiriicii hazir degilse
Su Seviye Alarm Su seviyesi Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Analizor Hab. Hata Alam hata tammb ve analizér ile haberlegme yok
Debimetre Hab. Uyant | Debi alarm tanimb degiil ve debimetre haberlesme yok
Analizor Hab. Uyan Akim hata tanimh degil ve analizr ile haberlesme yok
Pil Sicakhik Diigiik Pil ntc degeri 0 C altinda

Pil Sicaklik Yitksek Pil ntc degeri 45 C iizerinde

Hafizaya Ulagilamiyor | Log hafizasina ulasilamiyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanall Ulasilamiyor | Analog kanal 1 ulagilamiyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanal2Ulasilamiyor | Analog kanal 2 ulagilamiyor ise latfen servise génderin
AdcKanal3Ulasilamiyor | Analog kanal 3 ulagilarmiyor ise litfen servise gbnderin
SurucuEIModCalisiyor | Motor a ¢alis qikisi verilmeden ¢alisiyor girisi geliyor
Dusuk Guc Modu Aktif | Pil giicii zayif ve harici besleme yok ise

Voltaj Alarm Voltaj Motor korumada tammlanan degerlerin digimda
Girig Besleme Voltaij Girig Besleme Voltaji Dilsiik

Pil Kapali Pil Kapali Durumda

Tablo 4.1 Alarm Listesi
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5. MODBUS RTU Ayar Ekrani

Bu kisimda analizér ve debimetre ile kurulacak RS-485 Modbus haber-
lesme ayarlarn belirtilir (Sekil 5.1). Ayarlar asagidaki sekilde yapilmalidir.

» Haberlesme ayarlari 9600/8/N

+ Debimetre Modbus ID: 1

* Analizér Modbus ID: 2

Sekil 5.1 MODBUS RTU Ayar Ekrani

6. Hakkinda Ekrani ve Test Ekrani

Hakkinda ekraninda AQUA cihazinin Ureticisi, AQUA’ya ait donanim,
yazilim versiyonlari, Statik IP bilgisi, IMEI numaralar ve cihaz seri no bilgileri
bulunmaktadir (Sekil 6.1).

Sekil 6.1 Hakkinda Ekrani

Test ekraninda cihazin dis ortam ile olan fiziksel baglantilari test edilir. Bu
islem icin 6zel bir test cihazi ve sifre gerekli olup bu testler Uretici tarafindan
yapiimaktadir (Sekil 6.2).
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Sekil 6.2Test Ekrani

7. MODBUS TCP Haberlesme Tablosu

AQUA biinyesinde GSM 2G Modem bulunmaktadir. Modbus TCP haber-
lesme protokoli AQUA'da standart olarak bulundurur. AQUA ayni anda 5
adet sorguya kadar cevap verebilmektedir.

Ayni anda sadece 1 sorgu islemi var ise sorgu araliklari 1sn ve Uzeri
olmahdir. Hem SCADA sorgusu hem de hedef depo seviyesi sorgusu yapan
noktalardaki haberleme siresi minimum 15sn olmalidir.

Tek sorguda 64 adet word register sorgusuna cevap verebilmektedir.
Sorgularda standart Modbus TCP portu olan 502. port kullaniimaktadir.

Aktif olarak FC3, FC6, FC16 ve FC22 numarali modbus komutlarina
cevap verir. Modbus Adres tablosu asagidaki gibidir.

Control Word2 ve sonraki register degerleri kalici hafiza i¢inde tutulmak-
tadir.
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Register | Register Tip Carpan | Agiklamalar

Adresi Isim

0 L1 Voltaj WORD 10

1 L1 Akim WORD 1o

2 L2 Voltaj WORD /10

3 L2 Akim WORD 10

4 L3 Voltaj WORD 10

5 L3 Akim WORD /10

6 Anlik Ortalama Akim WORD 10

7 Cosd WORD 10

8 Anlik Glig WORD 1o

9 Sebeke Frekans WORD 10

10 Toplam Debimetre FLOAT

11

12 Toplam Aktif Giig DWORD

13

14 Toplam Reaktif Gilg DWORD

15

16 Dijital Girigler

17 Debi-1 m3/h WORD 10

18 Debi -2 m3h/h WORD 10

19 Basing -1 bar WORD /100

20 Basing -2 bar WORD /100

21 Seviye -1 cm WORD

22 Seviye -2 cm WORD

23 Pil Seviye % WORD

24 RTC Tarih Saat (EPOCH TIME) DWORD GSM Uzerinden Giincellenir
Unix timestamp formatindadir

25

26 Uyarilar-1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

27 Uyarilar-2 WORD Detaylar Agafidaki Tabloda
Verilmigtir

28 Alarmiar-1 WORD Detaylar Agagidaki Tabloda
Verilmigtir

29 Alarmlar-2 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

30 StatusWord Detaylar Asagdidaki Tabloda
Verilmisgtir

3 Besleme Voltaji WORD 10 Detaylar Asadidaki Tabloda
Verilmigtir

32 NTC PIL Sicaklik WORD 10 Gergek Sicaklik Degeri
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33 Hedef Besleme Seviye
34 Dinamik Seviye
35 Statik Seviye
36 NPSH
a7 Dijital Gikiglar
38 ControlWord-1
39 ControlWord-2
40 Motor Siiriict Gikisi HZ X10
41 Sensdr Montaj Derinlik
42 Pompa Montaj Derinlik
43 Galisma Mod 0-Serbest Calisma 1-Hedef
Seviye 2-Hidrofor 3-Basing Pl
44 Motor Calis Gikigi
45 Su Seviye Koruma Zaman
46 Alkim Koruma Zaman
47 Volta] Koruma Zaman
48 Basing Koruma Zaman
49 Debl Koruma Zaman
50 Pl Timer
51 Motor Keruma Min. Voltaj
52 Maotor Koruma Max. Voltaj
53 Hedef Besleme IP-1
54 Hedef Belirleme IP-2
55 Hedef Belirleme IP-3
56 Hedef Belirleme P-4
57 Hedef Besleme Madbus Adres Hedef adres 10000'den
yiiksek ise adres float
okunacaktir
58 Hedef Besleme Modbus 1D Hedef cihaz Aqua ise 1D3
GiRiNiZ
59 Hedef Besleme Modbus Port Hedef cihaz Aqgua ise Port 502
girniz
60 Hedef Minimum Su seviye
61 Hedef Maksimum Su seviye
62 Min.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilir
63 Max.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilir
64 Motor Surucu Max.Referans Set
65 ACIL_SENARYO_BEKLEME_SURE
66 ACIL_SENAFIYO_GALiSMA_SUFIE
67 Basing Pl Set
68 Motor Koruma Su Seviye Min.
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69 Motor Koruma Su Seviye Maks.

70 Motor Koruma Akim Min. X10

71 Motor Koruma Akim Maks. X10

72 Motor Koruma Basing Min. X100

73 Motor Koruma Basing Maks. X100

74 Motor Koruma Debi Min. X10

75 Motor Koruma Debi Maks. X10

76 Debi-1 SET

77 Debi -2 SET

78 Basing-1 SET

79 Basin.-2 SET

80 Seviye-1 SET

a1 Seviye -2 SET

82 Debi1Giris

83 Debi2Giris

84 Basing1giris

85 Basing2Giris

86 Seviyelgiris

87 Seviye2Giris

88 Motor Termik Girig

89 Motor Calisiyor Girig

30 Debi metre pulsCarpani

9N Debi metre Tip Segim 0-Longrun 1-krohne ifc
50 2-krohne ifc 300 3-
Enelsan

92 Analizdr Tip Secim

93 SSR Girig

94 Log Tutma Sikhgi DK
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Bit Uyan Word 1 Uyar Word 2
0 Analizor Hab. Uyan Yedek
1 Debimetre Hab. Uyan Yedek
2 Log Bir Tur Déndii Yedek
3 Led Bagh Dedil Yedek
4 Flash Hafizaya Ulasilamiyor Yedek
5 ADC Kanall Ulagilamiyor Yedek
6 ADC Kanal2 Ulasilamiyor Yedek
7 ADC Kanal3 Ulasilamiyor Yedek
8 Siirlicti El Modda Caligiyor Yedek
9 Pil kapali Yedek
10 Yedek Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
Bit Alarm Word 1 Alarm Word 2
0 Motor Calisma Hata Yedek
1 Motor Termik Hata Yedek
2 Su Seviye Alarm Yedek
3 Akim alarm Yedek
4 Debi Alarm Yedek
5 Basinc Alarm Yedek
6 Analizor. Hab. Hata Yedek
7 Debimetre Hab hata Yedek
8 SSR Hata Yedek
9 Giris Voltaj Yilksek Yedek
10 Voltaj Alarm Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
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Bit Status Word 1 Status Word 2
0 Besleme var Yedek

1 Pil sarj oluyor Yedek

2 Hedefle Hab. Var Yedek

3 Alarm Var Yedek

4 Sistem Otomatikte Yedek

5 Motor Calisiyor Yedek

6 Pil Sicaklik Diigiik Yedek

7 Pil Sicaklik Yiiksek Yedek

8 Motor Antiblokaj'da Caligiyor Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

Bit Control Word 1 Control Word 2(Kalicl hafiza)
0 Alarm Reset Otomatik

1 Man Calis/Dur Hedef Depo Seviyeyi Scada Yazacak
2 Flash Log Hafiza Temizleme Acil Durum Senaryo Aktif
3 Link No Error Diislik Giig Modu Aktif
4 AQUA Restart Analizdr Bagl

5 Cikis Enerjisini Kes ™ Basing 2'ye Gore Calis
5] Yedek Antiblokaj Aktif

7 Yedek Yedek

8 Yedek Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

*Donanim versiyon 1.2 ve (zeri igin gegerlidir.
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% Sorgu sikli§i minimum 15 saniye olarak tavsiye edilir. 3 saniye
timeout suresi tanimlanabilir. Bir sorguda istenen paket sayisi maksi-
mum 64 word olarak ayarlanmaldir...

Ayni anda birden fazla SCADA ile haberlesme saglanacagi
durumlarda sorgu araliklari minimum 30 saniye olmaldir.

DONANIM

AQUA CNT Ekran
KORU 1000 AQUA CNT

kt Tip Pompa Kontrol ve Su lzleme Cihazi

Debimetre Ekran

DEEIMETRE PROB GIRISLER ANTEN
UP+ UP- GND DN+ DN- GND

Réle TNO Rile ZHO 4_I0mA 4_20mA 4_20mA 4_20mA
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Pil
Cihazin igerisinde Lityum dabhili sarjli pil beslemesi bulunmaktadir. Pili
aktif hale getirmek igin pil anahtarini sag konuma getirmek gerekmektedir.

Pil baglantisinin yapildidi fakat anahtarin kapali oldugu durumlarda veya
pilin tamamen bittigi durumlarda pil sicakligi okunabilmektedir, bu durumda

cihaz pilin CutOFF durumuna gectigini varsayarak 30sn araliklarla pile
uyanma voltaji gdndermektedir.

% Pil neden bir dolu bir bos gdsterir?
Pil anahtarinin kapali olmasi, pilin koruma konumuna geg¢mis

olmasi ya da pil ‘+” besleme ucunun klemensten ¢cikmis olmasi
bu duruma sebep olabilir.
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* Pil enerjisi tikendigi zaman koruma moduna geger ve ener;ji
uretmez. Cihazin harici bir gli¢ kaynagi ya da glines paneli ile
beslendigi durumlarda sarj icin pile uygulanan akim ve voltajin yeter-
li miktara gelmesi durumunda pil otomatik olarak koruma konumu-
dan cikis yapar..

Pil 0-45 santigrat derece arasinda ise besleme gerilimi >21V
DC, akim >1A ise sarfj olma kosullar gergeklesmis

demektir...

Pil sicaklik senséri gerekli midir?

Pilin sarj olmasi i¢in uygun sicakligi saglanmis olmasi gerek-
lidlir. Sicaklik sens6rinin takil  olmadigr pillerde dusuk
sicaklik uyarisi verilir...

Besleme

AQUA besleme voltaji 24V DC ve min 2.5A dir. 24V DC gii¢ kaynagindan
veya glnes panelinden besleme yapilabilir. Dahili pilin tam kapasite ile sarj
olmas! igin pil voltaj girisinin minimum 21V DC olmasi gerekmektedir.

Cikis

AQUA cikis klemenslerinden 24V DC ve 500mA kadar ¢ikis verebilmekte-
dir. Cikis voltaji olmadigi durumlarda igerisinde bulunan dahili cam sigorta
kontrol edilmelidir.

RS485
AQUA harici haberlesmeli debimetre ve cihazda taniml analizorler ile
haberlesme bu port Gzerinden yapmaktadir.

Dijital Girigler
AQUA (izerinde 4 adet 24V DC opto coupler giris bulunmaktadir.

Dijital Cikislar
AQUA (izerinde 2 adet Rdle NO kontak ¢ikisi bulunmaktadir.

Analog Girisler
AQUA (izerinde 3 adet 16bit 4-20mA girisi bulunmaktadir. Girigler 24V DC
voltaj ve yiksek akim korumalidir.

Analog Cikis
AQUA (izerinde 1 adet 12bit 4-20mA Analog referans ¢ikisi bulunmaktadir.
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8. Ek1. Basin¢ Sensorii

Bu bélimde AQUA 100FP cihazinin dahili basing sensérii hakkinda
bilgi verilmistir. Bu model, Pompa Kontrol noktalarinda kullaniimaya uygundur.

*

Analog Cikista, motor calismaz iken 4mA deger Uretilir.

Motor calismaya basladiginda “motor stirlici ¢ikis” referansinda
ayarl olan degeri oraninda ¢ikis Uretilir.

Basing sensord, AQUA CNT cihazinin Sekil2.1’de verilen 3 analog
girisinden herhangi birisine bagdlanip, gerekli ayarlari yukaridaki menilerde
gosterildigi sekilde yapilir.
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Basing Araligi
(Bar) -1 112|510/ 20 50 100 | 200 | 400 | 600
Asin yik 3 |37 12|35| 50| 120 | 250 | 400 | 600 | 1200

(Bar)

Teknik Ozellikler

Calisma Prensibi

Olgme prensibi Piezo rezistif 6lgim hicresi

Girigler

Olgiim degiskenler Géreceli ve mutiak basing

Olglim araligi Maximum 600 bar

Cikiglar

Akim Cikisi 4~20 mA

Yiik (U~10V) /0,02 A

Hassasiyet

Olglim hatasi | Tam skalamin <% 0,07

(lineerlik, histerisis ve
tekrarlama dahil)

Kararllik + 0,1 Tam skala / yil

Sifir noktasi +0,.2mVIV

Sicakhk etkisi

Span 0°-70°C'de -0,010% TS/K
70°-85°C'de -0,012 % TS/K
85°-135°C'de -0,014 % TS/K

Sifir +0,02%TS/K

isletme kosullari

isletme sicaklgi -40°~135°C

Ortam sicakhg -25°~85°C

Saklama sicakh -50°~100°C

Koruma sinifi IPE7

Besleme

Besleme gerilimi [ 8..42vDC

Malzemeler

Sensor Paslanmaz 316L, Seramik

Proses baglantisi Paslanmaz gelik 316, hastelloy C, diger malzemeler

O-ring Viton

Dis kutu Paslanmaz gelik 316

Terminal kutusu

Paslanmaz gelik 316

Proses baglantisi

Erkek

| 1/2" disli / 1/4" digh

Boyut ve agifik

Adirik Yaklasik 1 kg
Boyut © 27x80mm
Ambalaj 200mm x 200mm x 300mm
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9. Ek2. Seviye Sensori

Bu bdlimde AQUA 100SL cihazinin dahili seviye senséri hakkinda bilgi
verilmektedir. Su dagitim depolarinda kullanilmaya uygundur.

SISTEM RYAR
geuise 1L Seticm)

Seviye sensorli, AQUA CNT cihazinin Sekil2.1'de verilen 3 analog
girisinden herhangi birisine baglanip, gerekli ayarlari yukaridaki mendilerde
gosterildigi sekilde yapilir.

Teknik Ozellikler

Diyafram Paslanmaz 316L, Seramik
Madde Sivilar

Sivi sicaklift | 0-70 °C

Olgiim arali§i | Min 0-300mm Max 0-150000mm

Dogrusallik + 0,2% Tam skalanin
Hassasiyet + 0,3% Tam skalanin
Baglanti Polipropen

Koruma sinifi | IP68

Besleme 10-36 V DC

Cikis 4-20 mA

Govde Paslanmaz celik (316)

10. Ek3. Dahili Debimetre
Bu bélimde AQUA CNT 100F-100FP Modeli igerisinde dahili olarak

gelen Ultrasonik Debimetre modulinin kullanimi igin gerekli adimlar igeren
bilgiler bulunmaktadir. Debimetre modiili AQUA CNT'den haricen kullanilamaz.
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MEND FONKSIYON ACIKLAMASI
NO:
MOoO Debi ve NET Totalizori gosterir.
NET Totalizor 6zelligi kapal ise NET Totalizoron kapand i andaki verisini gosterir.
Totalizor birimini segmek igin M31'e bakimz
MO1 Debi ve akig hizini gasterir.
Moz Debi ve Pozitif Totalizoru gosterir (POS). POS Totalizor ozelliji kapali ise POS
Totalizérun kapandidi andaki verisini gosterir,
M03 Debi ve Negatif Totalizort gosterir (NEG). NEG Totalizor 6zelligi kapall ise NEG
Totalizortin kapandifi andaki verisini gésterir.
Mo4 Tarih ve zaman bilgisini ve debiyi gosterir. Tarih ve zaman ayarlan igin bkz: MG0.
MO5 Anlik enerji ve toplam enerji gorintileme
MOe Sicaklik bilgilerini gasterir.
Mo7 Al3 ve Ald ile okunan analog deder ve bu defiere karsilik gelen sicaklik, basing vb.
degerler gosterilir.
MO8 Butiin detayli hata kodlarim goruntuleme.
Mog O glne ait net debiyi goruntuler
M10 Boru dig gevresinin (mm) girildigi menodur. Boru gapi biliniyor ise bu kismi gegip
M11'den boru gapi giriniz.
M11 Borunun dig gapinin girildigi mentdir. Not: M10 ya da M11 parametrelerinden
birisinin girilmesi yeterlidir,
M2 Boru kalinhigimin girildigi meniddr. Bu menty( atlayip M13'ten ig gap girebilirsiniz
M13 Boru ig gapinin girildigi menudur, Boru dis gapi ve boru kalinhginin dogru girildigi
taktirde bu kisim otomatik olarak hesaplanir.
M14 Boru malzemesinin segildifji bolimdor. Debimetrede tanimlanan standart boru
malzemeleri gsunlardir;
0- Karbon Celik
1-Paslanmaz Celik
2-Dokim Demir
3-Duktil Demir
4-Bakir
5-PVC
B-Aliminyum
T-Asbest
8-Fiberglass
9-Diger (segildifi takdirde M15'te malzemedeki ses hizinin girilmesi gerekir)
M15 M14'te (9) secildigi takdirde maddedeki ses hizinin girildigi menadar
M16 Boru kaplama malzemesi segiminin yapildi menudr.

Standart kaplama malzemeleri sunlardir;
0- kaplama yok

1-zift

2-Plastik

3-Harg

4-Polipropilen

5-Polisitrol

6-Polisitren
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7-Polyester

8-Polietilen

9-Ebonit

10-Teflon

11-Diger (secildidi takdirde M17'de malzemedeki ses hizinin girilmesi gerekir)

Mi7

Standart olmayan kaplama maddesindeki ses hizinin girildi§i mentdar

M18
M20

Kaplama maddesi olmasi durumunda kaplama malzemesi kalinhginin girildigi yerdir.

Sivi tipinin segildipi menddar.

Tanimlanmis standart sivilar sunlardir:
O-Su
1-Deniz suyu
2-Kerosen
3-Benzin
4-Fuel il
5-Ham Petrol
6-Propan (-45°'de)
7-Bltan
8- Diger Sivilar (secildigi takdirde ses hizinin M21'den ve viskositenin M22'den
girilmesi gerekir)
9-Dizel
10-Hint Yad:
11-Fistik yad
12-#90 Benzin
13-#93 Benzin
14-Alkol
15-125° 'de sicak su

M21

20'de (8) secildigi takdirde standart olmayan sivi icerisindeki ses hizinin girildidgi
menddir,

M22

20'de (8) secildigi takdirde standart olmayan sivinin viskositesinin girildigi mentdar.

M23

Transdiser tipinin secildigi mentdir. Tanmimli Transdiser tipleri;
0- Standart M

1-Eklenti Tipi C

2-Standart S

3-Kullanici Tipi

4-Standart B

5-Eklenti Tipi B (45)

6-Standart L (Batok tip transdiserler)

7-1H Paolysonik

8-Standart HS (El tipi debimetreler igin kiigik boy transdiserler)
9-Standart HM (EI tipi debimetreler icin orta boy transddserler)
10-Standart M1 (Orta boy transdiser #1)

11-Standart S1 (Kigik boy transdiser #1)

12-Standart L1 (BUyik boy transdiser #1)

13-PI Tipi

14-F5410

15-F5510

16-Clamp On TM-1 (Sabitlemeli Orta Boy)

17-Eklenti Tipi TC-1

18-Clamp On TS-1 (Sabitlemeli Kigik Boy)

19-Rezerve
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20-Clamp On TL-1 (Sabitlemeli Blyik Boy)
21- Eklenti Tigi TLC-2

M24 Transdiiser Badlama y&ntemi segimi
0- V Metodu
1-Z Metodu
2-N Metodu
3-W metodu
M25 Transdiiserler arasindaki mesafeyi gosteren mendur
M26 Yapilan ayarlarin kalici hafizaya kaydedildigi meniidiir
M29 Bos boru sinyal esigi. Sinyal esikten zayif gelirse boru bos boru olarak kabul edilir ve
okunan degerler totalizor degerine yansimaz.
M30 Kullanilan birim sisteminin secildigi menCdiir.
M31 Debi igin birim segimi yapilan menidir
0- metrekiip
1-litre
2-USA Galon
3-Emperyal Galon
4-Milyon USA Galon
5-Kiibik Fit
6-USA Sivi Varil
7-Yag Varil
birim /glin, /saat, /dakika ve /saniye olarak secilebilir. Yani toplamda 32 farkl opsiyon
bulunur,
M3z Totalizor birimleri segilir. Birimler M31 ile ayni birimlerdir.
M33 Totalizdr carpammin secildigi meniiddr. 0,001 ile 10000 arasi bir deger girilebilir.
Varsayilan deder 1'dir.
M34 NET Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi meni
M35 POS Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi mena
M36 NEG Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi ment
M37 1-Totalizér Reset
2-Fabrika Ayarlarina Ddnls
M3s Totalizorl manuel olarak kalibre etme menis(
M3g Dil Segimi
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M40

Damping (S6niimleme) katsayisi, 0 ile 999 arasi deger alir. Daha stabil okumalar igin
gerekebilir. Varsayilan deger 10'dur. 0, damping yok demektir.

M41 Diigilk debi dederlerini okumamak igin kullanilan meni

M42 Sifir noktasi kalibrasyon menisii. Kalibrasyon yaparken borudan su gegmediginden
emin olun

M43 Sifir noktasi kalibrasyonunu temizleme meniisii

Ma4 Debi farki (kalibrasyon) girme mendsi

M45 Debi skala faktdrii. Varsayilan deger I'dir. Bu dederi skala yapilmadid durumlarda 1
olarak ayarlayiniz.

M46 Modbus Network Adres ayarlama meniisil

M47 Sistem kilidi. Sistem {izerinde yapilacak degisiklikleri engellemek igindir. Sifrenin
unutuldugu durumlarda seri port'a LOCKO komutu yollanabilir ya da MODBUS
araciligi ile 49. ve 50. Registerlar (izerinden diizenleme yapilabilir.

M48 Non-lineer'lik durumlarinda diizeltme yapiimas: igin kullamlan menddiir.

M49 Seri port verilerini gsteren men(diir. Baglantinin diizgiin bir sekilde yapilip
yapiimadidi kontrol edilebilir.

M50 Datalogger dzelligini aktif eder. Burada 22 farkl yerinin kaydi yapilabilir.

M54 Pulse genisligi 6 milisaniye ile 1000 milisaniye arasinda ayarlanir

M55 Analog gikis segimi. Segenekler;
O- 4-20 mA cikis modu
1-020mA gikig modu
2-Seri port kontrol(-0-20mA
3-4-20mA sivi ses hizina karsilik gelir
4-20-4-20mA modu
5-0-4-20mA modu
6-20-0-20mA modu
7-4-20mA akis hizina denk gelir

M56 M55te secili segenege gore OmA ya da 4mA'e denk gelen deger segimi bu meniiden
yapilir,

M57 20mA'e karsilik gelen deger segimi bu meniiden yapilir.

M58 Akim dénglisiniin dogru kalibre edildigini gdrmek igin bu meni kullanilir.

M59 Akini gikigi devresinin deferi bu meniiden gorilir

M&0 Sistem saat ve tarih ayarlanimin ayarlanma meniistdir.

Me1 Debimetreye 6zgll seri numarasinin ve seri numarasinin gdsterildigi bélomdiir.
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M2 RS232-R5485 Kurulumu. Cihaza bagl olan bitin cihazlarin bu ayarlara uymasi
gerekir. Baudrate (300-19200 bps arasinda ayarlanabilir), parite. data biti (her zaman
8'dir) ve stop biti.

| Me3 Haberlesme protokol segilir. MODBUS ASCII, MODBUS RTU. Meter-BUS ya

da Fuji Extended Protocol segilebilir.

ME4 Al3 analog girigl igin sicaklik ya da basing gibl dederlerin okunmasi durumunda,
20mA'e denk gelen deferin girlldigi yerdir. Birimi yoktur,

MES Al4 analog girigi igin sicaklik ya da basing gibi degerlerin okunmas: durumunda.
20mA'e denk gelen dederin girildigl yerdir. Birimi yoktur,

MEE Al5 analog girisi igin sicaklik ya da basing gibi degerlerin ckunmasi durumunda.
20mA'e denk gelen deferin girildigi yerdir. Birimi yoktur,

MES Minimum dlgilecek debi degeri

MES Maksimum élgllecek debi degeri

'M?O LCD arka sk kontrolD. Girilecek deder ekran isifinin kag saniye agik kalacagini

gosterir. Deder 5000rden blyik ise bu ekran isiginin strekli agik kalacagim gasterir.

M71 Ekran kontrast ayan

a0 Sinyal kalitelerini gdsterir,

Moz

Beklenen "sividaki ses hizini diger. Gergek deder ile arasinda gok fark var ise
baglantilar kontrol edilmelidir.

KURULUM ADIMLARI

1- MENU tusuna basip MENU 10'a ya da 11'e gidiniz. Buradan BORU
DIS CEVRESI ya da CAPI'ni giriniz.

2- MENU 12'den boru kalinhg@ini giriniz.

3- MENU 14'ten boru malzemesini seginiz.

4- MENU 16'dan kaplama malzemesini seginiz. Yok ise 0'l seginiz.
5- MENU 18'den kaplama malzemesi var ise kalinligini giriniz.

6- MENU 20'den sivi tipini seginiz.

7- MENU 23'den transdiiser tipini seginiz.

8- MENU 24'den transdiser baglanti modunu seginiz.
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9- MENU 25'ten transduserler arasi birakilacak boslugu kontrol ediniz.
10- MENU 90'dan sinyal kalitelerini 6lgtintiz.

11- MENU 08'den ¢alisma durumunun R oldugunu kontrol ediniz.

12- MENUO1'den verileri kontrol ediniz.

13- MENU26'dan ayarlari kalici hafizaya kaydediniz.

TRANSDUSER YERLESTIRME BILGILERI

Daha hassas o6l¢cum alinabilmesi i¢in transdiserler i¢in optimum yerin
ayarlanmasi gerekir. Bu islemin efektif bir sekilde tamamlanmasi igin belirli
adimlarin izlenmesi gerekir.

BORU KONFIGURASYONU VE YUKARIAKIG | AGAGIAKIS
TRANSDUSER POZIiSYONU — Ldn
Boyutlar Boyutlar
I L up | L dn |
Q —_— T j% 10D 5D
L up L dn
10D 5D
| L up | _tdn |
] — ? | 1= 10D 5D
| L up Ldn |
L — o ) 12D 5D
@ L up | Ldn |
C — % l% 20D 5D
L up ] Ldn
gﬂﬂ_q — @mﬁm i] 20D 5D
L up | Ldn |
—_— [E== S|
( +/ 1) | oD 5D




OPTIMUM LOKASYON ORNEKLERI
1- TransdUserleri borunun en uzun oldugu yere yerlegtirin.

2- Isinin transduserlerin izin verdigi isidan cok fazla ya da az olmamasi
gerektigine dikkat edin. Oda sicakliina ne kadar yakinsa o kadar iyi olur.

3- Borulari kirlenmesine dikkat edin. Mimkinse daha yenilerini kullanin.

4- Bazi borularda plastik kaplama vardir. Plastigin Uzerine transdiser
yerlestirmekten cekinin.

5- Boru Uzerindeki kir ve pasi temizlemeniz dnerilir. Boruyu
zimparalamak ta énerilen islemler arasindadir.

6- Uygun bir kuplér ile transdiseri boruya uygulayin ve arada bosluk
birakmayin.

7- TransdUserleri borunun yan tarafina yatay olarak uygulamaniz
tavsiye edilir.

- o+
Siyah Kirmizi

DR —\
\/'

= * Kablo zirhi

/
Terminal

Rekor ’_|7_ﬂ b R
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V Metodu

Boru i¢ capinin 15mm ile 200mm'ye kadar oldugu durumlarda kullanihr.

q_'_ Usetrown Transducor ‘_-“ o Domreenm Tansdecnr

R AR LR ARV
L

Tranadsrars Spncng

Z Metodu

Bu metod boru ¢apinin 200mm'den fazla oldugu durumlarda kullanilir.

ey

- I
st

W Metodu

Boru ¢apinin 32mm ile 50mm arasi oldugu durumlarda kullanilir.

3
=
=
I
=
H
-
o
2
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Boruda sivi yok

HATA M08'de gdriinen Sebepleri Cozimleri
KODU mesaj
R Sistem Normal Hata yok
I Sinyal yok . Sinyal tespit «  Olglim
edilemedi noktasinun
. Transdiiserler yerini
diizgiin monte degistirin
edilmedi «  Olglim
. Cok fazla kir var noktasin
. Boru kaplamasi gok temizleyin
kaln «  Kablolar
+«  Transdiser kablolari kontrol edin
diizgiin baglanmadi
J Donanim hatasi Donanimsal problemler Uretici ile irtibata gecin
H Zayif sinyal tespit . Zayif sinyal tespit s Olglim
edildi edildi noktasinun
. Transdiiserler yerini
diizglin monte degistirin
edilmedi s Olgiim
. Cok fazla kir var noktasini
. Boru kaplamasi gok temizleyin
kalin . Kupl&rd
+«  Transdiser kablolari kontrol edin
diizgiin baglanmadi
F Sistem RAM hatasi . RAMve RTC ile ilgili . Enerji kesip
Tarih hatasi gecici sorunlar verin
CPU hatasi . Kalici donanimsal e Uretici ile
+ Rom sorunlar irtibata gecin
parite
hatasi
G Kazang ayarlaniyor Cihaz kazanci ayarliyor
K Bos boru M29'da ayar yapin M29'a 0 girin
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